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Dear customer,

Thank you for purchasing our product. Please read the following instructions carefully
before first use and keep this user manual for future reference. Pay particular attention
to the safety instructions. If you have any questions or comments about the device,
please visit: www.poolpartner.cz

Importer Pool Partner s.r.o., Jesenicka 372, 25244 Dolni Jir¢any, Ceska
republika, info@poolpartner.cz

Safety Regulations

Warning: Read all safety warnings and instructions. Failure to follow the warnings and
instructions may result in electric shock, fire and/or serious injury.

When installing and using this electrical equipment, basic safety precautions should
always be followed, including the following:

e This product can be used by children aged 8 years and above and persons with
physical, sensory, or intellectual deficiencies, or limited experience or knowledge
under the supervision of a parent or guardian to ensure safe operation and to
avoid any risks. Cleaning and maintenance shall not be done by children without
supervision.

e Children shall not play with this product. Ensure children and pets are kept at a safe
distance from the robotic pool cleaner while it is in operation.

e Prevent unintentional starting. Ensure the robot is turned off before picking up or
carrying it. Carrying the robot with your finger on the power button invites
accidents.

e Under abusive conditions, battery liquid may be expelled. Avoid contact. If contact
occurs, rinse with water. If liquid contacts the eyes, seek medical attention. Battery
liquid may cause irritation or burns.

e Do not use a battery or appliance that is damaged or modified. Damaged or
modified batteries may exhibit unpredictable behavior resulting in fire, explosion or
risk of injury.

e Do not use any third-party battery or charge dock. Use only with Beatbot RCDS01
supply unit specified by the manufacturer. If the supply cord is damaged, it must be
replaced by the manufacturer, its service agent or similarly qualified persons in
order to avoid a hazard.

e Make sure the robot is turned off and the charge dock is unplugged before
performing maintenance.
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Do not place the charge dock near a heat source. Follow all charging instructions
and do not charge the appliance outside of the temperature range specified in the
instructions. Charging improperly or at temperatures outside of the specified range
may damage the battery and increase the risk of fire.

This product contains batteries that can only be replaced by qualified technicians.
Do not modify or attempt to repair the appliance or the battery except as indicated
in the instructions for use and care. Have servicing performed by a qualified repair
person using only identical replacement parts. This will ensure that the safety of
the product is maintained.

Do not enter pool while the robot is working in water.

When the robotic pool cleaner is underwater or other scenarios where it is not
convenient to lift the robot directly, it needs to be pulled out using the supplied
hook. Please use the hook correctly and carefully to avoid any accidental injury.

Do not expose a battery pack or appliance to fire or excessive temperature.
Exposure to fire or temperature above 130°C may cause explosion. The
temperature of 130 °C can be replaced by the temperature of 265°F.

Under normal use of condition, this equipment should be kept a separation
distance of at least 20 cm (7.87 inches) between the antenna and the body of the
user.

The robot is equipped with a range of cutting-edge sensors that play a crucial role
in its functionality and performance. To ensure the robot's performance and
lifespan, please do not place the robot under extreme environ- mental conditions
for a long time, such as high temperature, strong light, or low temperature. It is
recommended to use and store the robot within the requirements of this manual.

Exceeding an altitude of 2100 m (6889.77 ft) will cause the robotic pool cleaner to
be unable to function properly. Therefore, please ensure that the robot is used in
areas that comply with this altitude restriction to avoid any issues arising from
operating the robot at high altitudes.

Save these instructions.



5G Statement

The device for operation in the band 5150-5250 MHz is only for indoor use to reduce the
poten- tial for harmful interference to co-channel mobile satellite systems;

For devices with detachable anterna(s), the maximm antenna gain peruitted for devices
in the bands 5250-5350 MHz and 5470-5725 MHz shall be such that the equipment still
complies with the e.i.r.p. limit.

MPE Requirements

To satisfy FCC/ IC RF exposure requirements, a separation distance of 20 cm or more
should be maintained between the antenna of this device and persons during device
operation. To ensure compliance, operation closer than this distance is not
recommended.

Under normal use conditions, this equipment should be kept a separation distance of at
least 20 cm between the antenna and the body of the user.

CEC Mode

Press and hold "Custom Mode" button for about 20 s to enable CEC Mode. And press
any button to disable it.
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Product Structure Diagram

1. Push-to-open Switch 7. Ultrasonic Sensor*2 13. Mode Button

2. Filter Basket Cover 8. TOF Sensor*2 14. Side Brush*2

3. Water Outlet 9. Clarifying Agent Kit 15. Supplementary Light*2
4. Agent Kit Cover 10. Dual Filter Basket 16. Al Vision Sensor

5. Track Wheel*2 11. Dual-Group Roller Brush  17. Guide Wheel*6

6. Handle 12. Panel Indicator

Note: The diagram is for reference only. Please refer to the actual product for accuracy.



Product Specifications

Basic Parameters

Model AquaSense 2 Ultra

Working Voltage Robotic pool cleaner: 21.6 V
Charge Input Charge dock: 100-240 V, 50/60 Hz
Charge Output Charge dock: 28 V=3 A
Nominal Capacity 13400 mAh

Run Time =4.5h

Charging Time =45h

Max Capacity of Filter Basket 3.7L

Charging Environment Temperature 0°C-40°C (32°F~104°F)
Product Storage Temperature -20°C-45°C (-4°F~113°F)
(Robotic Pool Cleaner and Charge Dock)

Humidity RH <75%

Ingress Protection IP68 for robotic pool cleaner,

IPX4 for charge dock

Wireless Technology Specifications

Wi-Fi
Operating Frequency 2.4G: 2.400-2.4835 GHz
5G: 5.150-5.725 GHz
Transmitter Power (EIRP) 2.4G: <19 dBm
5G: <21 dBm
Bluetooth
Operating Frequency 2.400-2.4835 GHz
Transmitter Power (EIRP) <10 dBm
Water Conditions for Robot Use
Chlorine Max 4 PPM
Salt Max 5000 PPM
Working Temperature 6-35°C (43-95 °F)
PH Recommended 7.0-7.8
Water Depth 0.5-3.0 m (1.64-9.84 ft)



Robot Buttons
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Power Button (3)

Short press to turn the robot on, and press and hold for about 3s
to turn it off.

Mode Buttons (1), (2), (4), (5)

Short press the corresponding mode button to switch.

Floor Mode (1)

Clean the floor (press and hold for about 3s to enable the
dispensing of clarifier).

Standard Mode (2)

Clean in the order of floor, walls and waterline.

Pro Mode (4)

Clean in the order of floor, walls, waterline and surface.

Custom Mode (5)

You can set the cleaning area and duration according to your
needs via the App. Once your settings are successfully configured
in the App, they will sync with this mode button.

Hotspot Configuration

Press and hold both the “Power (3)" and “Floor Mode (1)" buttons
simultaneously for about 3s to trigger the hotspot configuration.

Factory Reset

Press and hold the "Standard Mode (2)", "Power (3)" and "Pro
Mode (4)" buttons simultaneously for about 10s to restore the
factory settings.

Lightning Effects

Light Indicator

Function

Solid green light

Battery sufficiently charged

Solid yellow light

Battery low

Solid orange light

Battery nearing depletion

Solid purple light

Clarifier dispensing

Flashing orange light

Robot malfunction

Flashing blue light

Network configuring/OTA upgrading

Breathing light

Charging

Note: During the charging process, the light color reflects the current battery level.




Instructions for Using the App

App Download L E
You can either scan the QR code below or search for "Beatbot" in % S
the App Store or Google Play to download the latest App. -

u

Robot Connection
Please check the following items before connecting:

e Make sure the robot is turned on

e Confirm that both your mobile phone and the robot are within the same Wi-Fi
coverage range with a strong signal

e Ensure your phone is connected to Wi-Fi

e Bring the phone close to the robot (the distance between your phone and the
robot should be within 1m)

Press the "Power (3)" and "Floor Mode (1)" buttons simultaneously for about 3 s, and
when you see the indicator flashing blue, the robot is ready for network setup. Then,
you can choose either of the following methods to complete the connection:

A. Add via Bluetooth: Make sure that the bluetooth of your mobile phone is turned on

before connection. Tap "Add Device" on the home page of the App, and it will
automatically search for your robot model. Follow the App instructions to complete
the connection.

B. Scan to Add: Tap the "Scan to Add" on the home page of the App, aim the camera at

the QR code on the robot, and follow the App instructions to complete the
connection.

C. Add Manually: Tap the "Add Device" on the home page of the App, choose your
robot model, and follow the App instructions to complete the connection.

-
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Sensor

Al Vision
Sensor

Ultrasonic
Sensor

TOF Sensor

Water Press
Sensor

Description

Al vision sensor: It is used for collecting pictures and identifying object types in the
pictures through Al algorithm, which is used to improve the cleaning effect. Model:
XBC20E70 V3, Specification: 640H*480V@10bit 180fps, Test distance: max. 70cm.

Ultrasonic sensor, after directional transmission of ultrasonic wave, can roughly
distinguish different objects according to the echo value, and can also be used to
measure the distance of surrounding objects.

Model: AW-UD1000DV3.3.0-255-3L1001, Specification: Test distance: 60-2000mm.
Infrared light wave edge sensor used for mapping, directional emission of infrared
light wave, according to whether there is reflection and reflection strength to judge
the pool edge.

Model: AO5, Specification: Max 1000mm in water.

Water Pressure Sensor measures the water pressure to calculate the water depth,
and can also measure water temperature.

Model: LIGOFAO5LRYT4-02, Specification: 75-150kpa, -40-125°C.

Product Operation

Installation of Side Brush
Take out the side brushes from the package (1).

Attach one end of the brush to the protrusion (2).

Rotate the brush around the hub and secure the other end to the protrusion (3).

Ensure both brushes are firmly attached and rotate freely (4).
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Installation of Clarifying Agent Kit
Open agent kit cover of the robot (1).

Take out the clarifying agent kit and remove the cap (2).
Tear off the aluminium film on the interface of the kit (3).

Position the kit onto the robot with the interface facing downwards. Gently but firmly
press it into place until you hear a "click" sound or a voice prompt. Then, close the cover
(4).

Press and hold the "Floor Mode" button for about 3s to activate the clarifier dispensing.
The purple light on the robot indicates a successful activation. Press and hold the button
for about 3s again to deactivate it (5).

(1]
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Charging

Install the charge dock
Push the bracket from the bottom up into the groove on the back of the charge dock (1).
It is properly installed when you hear a "click" (2).

Connect the power supply
Plug into the power source (3).

Charge the robot
Place the robot on the charge dock (4). When the panel indicator on the robot shows a
breathing light (5), it means the robot is charging.

e Before using the robot, please make sure it is sufficiently powered.

e The charging temperature is 0~ 40°C /32~104°F. While charging, it is recommended
to keep the robot within the Wi-Fi coverage area and away from moisture and
direct sunlight.
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Preparations Before Cleaning

Before cleaning, make sure the robot is turned on and has enough power. The panel
indicator on the robot should be solid green when the robot is fully charged (1). (If you
have connected the robot to the APP, you can also check the power level within the
APP).

Set the cleaning mode, and the selected mode button will show solid white (2).

Before entering the water, place the robot on a level surface and wait for about 5 s for it
to calibrate (3).

After placing the robot in the water, it will start cleaning automatically (4).

Note: Before entering the water, it is crucial to place the robot on a level ground and to
wait for about 5 s for it to calibrate. By following these steps, you ensure maximize the
effectiveness of the robot's cleaning path.

Tips

o Before cleaning, please make sure there are no foreign objects such as towels or
toys in the pool.

e Avoid animals and people from entering the pool during cleaning.

e For optimal cleaning results, it's recommended to operate the robot separately
from the circulation pump.

e When the robot enters the water, the Wi-Fi signal weakens and it disconnects from
the phone. Once the robot exits the water, including when it is on the water's
surface, the Wi-Fi signal will be restored. The App will automatically reconnect and
synchronize the relevant cleaning data.
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Post-Cleaning Maintenance

After completing the cleaning task, the robotic pool cleaner will automatically moor at
the edge of the pool (1).

Pull the robot out of the swimming pool gently (2).

Clean the filter basket

Open the top cover of the robot (3), take out the filter basket (4), empty the basket. Next,
separate the outer and inner baskets (5). Rinse both baskets thoroughly with water, then
reassemble them in the robot (6).

(2]

Tips

e After completing the cleaning and being lifted out of the water, the robot will
automatically drain.

e After the robot stops dripping water, put it back on the charge dock for the next
use.

e If the robot fails to return to the poolside automatically, you can manually guide it
using the parking/remote control function on the App, or use the supplied hook to
lift the robot out.
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Maintenance and Replacement

Note: Ensure that the robot is disconnected from the power before performing
maintenance.

Dual Filter Basket
Clean the basket every 2-3 days or as needed based on its dirtiness of it to maintain
optimal working efficiency.

Separate the outer and inner baskets. Rinse them with water. For persistent algae
buildup, use a brush for cleaning.

o e

Tip
To avoid causing damage to the filter basket during this process, it is essential to use a
soft-bristled brush and handle it with care.

Roller Brush
Unfasten and remove the roller brush. If the brush has accumulated debris like mud or
tangled hair, rinse it thoroughly using a hose.

(1] e
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Side Brush
Unfasten and remove the side brush. Use the supplied screwdriver to remove the
bottom screw, then pull out the hub. Clean any debris or entanglements from it.

Propeller
Securely grasp the guide wheels with both hands, and gently slide out the side panel.
Ensure there are no obstructions wrapped around the propellers.

Ultrasonic Sensor & TOF Sensor
Wipe them with a soft dry cloth.

17



Al Vision Sensor & Supplementary Light
Wipe them with a soft dry cloth.

Storage

e Draining: For long-term storage, press and hold the "Pro Mode" button for 3
seconds to ensure all water inside the robot is fully drained. Please wait
approximately 3 minutes for the draining process to complete.

o Safety Precautions: Keep the robot away from extreme temperatures, open flames,
and places accessible to children.

e Storage Environment: Find a cool, dry indoor storage space that is shielded from
direct sunlight, rain, and frost.

¢ Dust Protection: Properly protect the robot from dust when stored for a long period
of time. It is recommended to use the supplied cover for storage. Please check the
accessory manual for details.

¢ Power Off and Battery Management: Power off and disconnect the robot from the
power source when storing. Check the battery level at least every 6 months and
charge it to around 50%.

FAQ

Why does the robot not move or move slowly at the pool floor?

e It'srecommended to operate the robot separately from the circulation pump.

e The robot may be stuck by the drain or other obstacles on the pool floor. If it does
not get out of the trap successfully after a few minutes, please help it manually by
using the hook. And the robot will resume cleaning after getting out of the trap.

e Ifthe poolis too dirty, the robot will quickly suction up debris and sludge. Please
check the filter basket promptly to see if it needs cleaning.

Why does it take so long for the robot to enter the water?

The robot needs some time to release the air in the buoyancy chamber when it enters
the water. Please wait patiently for about 3 minutes.
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Why is the robot offline?
e Weak Wi-Fi signal: The robot may be too far from the Wi-Fi signal range or could
have entered the water, causing the network to disconnect. The robot will
reconnect automatically once the signal is restored.

¢ Robot shutdown: The robot automatically shuts down when the battery runs out.
After charging and powering it on, the robot will reconnect automatically.

¢ Robot connected by another account: The robot may be connected to another
user's account. You can reset its Wi-Fi settings and reconnect.

¢ Router related: If the router is rebooting, if there are changes to the router's Wi-Fi
name or password, or if the router has blacklisted the device, please address these
issues first to determine if the device comes back online. If the issue persists, reset
the Wi-Fi and reconnect.

Why can't the robot be charged?

e Please check if the robot is properly plugged in.

e Ensure that the robot is correctly positioned on the charge dock.

e Examine whether the charging pins of the dock and the robot are rusted or soiled.
If so, please clean them before attempting to charge again.

Why is there noise before the robot starts cleaning and finishes cleaning?
This is normal. The robot is draining, and it is expected to last for about 3 minutes.
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Warranty Conditions

A new product is guaranteed for 3 years. If you need repair or other services during
the warranty period, contact the product seller directly, you must provide the original
proof of purchase with the date of purchase.

The following are considered to be a conflict with the warranty conditions, for
which the claimed claim may not be recognized:

Using the product for any purpose other than that for which the product is intended
or failing to follow the instructions for maintenance, operation, and service of the
product.

Damage to the product by a natural disaster, the intervention of an unauthorized
person or mechanically through the fault of the buyer (e.g., during transport,
cleaning by inappropriate means, etc.).

Natural wear and aging of consumables or components during use (such as
batteries, etc.).

Exposure to adverse external influences, such as sunlight and other radiation or
electromagnetic fields, fluid intrusion, object intrusion, mains overvoltage,
electrostatic discharge voltage (including lightning), faulty supply or input voltage and
inappropriate polarity of this voltage, chemical processes such as used power
supplies, etc.

If anyone has made modifications, modifications, alterations to the design or
adaptation to change or extend the functions of the product compared to the
purchased design or use of non-original components.
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EU Declaration of Conformity

This product complies with the legal requirements of the following European Union
directive(s): No. 2014/53/EU

C€

WEEE

This product must not be disposed of as normal household waste in accordance with
the EU Directive on Waste Electrical and Electronic Equipment (WEEE - 2012/19/EU).
Instead, it shall be returned to the place of purchase or handed over to a public
collection point for the recyclable waste. By ensuring this product is disposed of
correctly, you will help prevent potential negative consequences for the environment
and human health, which could otherwise be caused by inappropriate waste handling of
this product. Contact your local authority or the nearest collection point for further
details. Improper disposal of this type of waste may result in fines in accordance with
national regulations.
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Vazeny zakazniku,

Dékujeme vam za zakoupeni naseho produktu. Pfed prvnim pouZitim si prosim peclivé
prectéte nasledujici pokyny a uschovejte si tento navod k pouZziti pro budouci pouziti.
Zvlastni pozornost vénujte bezpecnostnim pokyntm. Pokud mate k zarizeni jakékoli
dotazy nebo pripominky, navstivte prosim nasi stranku www.poolpartner.cz.

Dovozce Pool Partner s.r.0., Jesenicka 372, 25244 Dolni Jir¢any, Ceska
republika, info@poolpartner.cz

Bezpecnostni predpisy

Varovani: Pfectéte si vSechna bezpecnostni upozornéni a pokyny. Nedodrzeni varovani
a pokynt mUze mit za nasledek Uraz elektrickym proudem, poZar a/nebo vazné zranéni.

PFi instalaci a pouzivani tohoto elektrického zafizeni je tfeba vzdy dodrzovat zakladni
bezpecnostni opatfeni, v€etné nasledujicich:

e Tento vyrobek mohou pouzivat déti od 8 let a osoby s fyzickymi, smyslovymi nebo
mentalnimi nedostatky nebo s omezenymi zkuSenostmi i znalostmi pod dohledem
rodice nebo opatrovnika, aby byla zajiSténa bezpecna obsluha a predeslo se
pFipadnym rizikm. Cidténi a Gdrzbu nesmi provadét déti bez dozoru.

e Détisi s timto vyrobkem nesmi hrat. Zajistéte, aby se déti a domaci zvifata béhem
provozu robotického cistice bazénl zdrZzovaly v bezpecné vzdalenosti.

e Zabrante neumyslnému spusténi. Pfed zvednutim nebo pfenasenim robota se
ujistéte, Ze je vypnuty. Pfenaseni robota s prstem na tlacitku zapnuti miZze vést k
nehodam.

e Za nepfiznivych podminek miZe dojit k Uniku kapaliny z baterie. Vyhnéte se
kontaktu. Dojde-li ke kontaktu, oplachnéte baterii vodou. PFi zasazeni oci kapalinou
vyhledejte Iékafskou pomoc. Kapalina z baterie mdzZe zpUsobit podrazdéni nebo
popaleniny.

e Nepouzivejte posSkozenou nebo upravenou baterii nebo spotrebic. PoSkozené nebo
upravené baterie mohou vykazovat nepredvidatelné chovani, které mQze vést k
pozaru, vybuchu nebo nebezpeci zranéni.

e NepouZivejte zadné baterie jinych vyrobcd ani nabijeci dokovaci stanice. PouZivejte
pouze napajeci jednotku Beatbot RCDS01 urcenou vyrobcem. Pokud je napajeci
kabel poSkozen, musi byt vyménén vyrobcem, jeho servisnim zastupcem nebo
podobné kvalifikovanou osobou, aby se predeslo nebezpedi.

e Pred provadénim udrzby se ujistéte, Ze je robot vypnuty a nabijeci dokovaci stanice
je odpojena.
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Neumistujte nabijeci dok do blizkosti zdroje tepla. DodrzZujte vSechny pokyny k
nabijeni a nenabijejte spotfebi¢ mimo teplotni rozsah uvedeny v navodu.
Nespravné nabijeni nebo nabijeni pfi teplotach mimo uvedeny rozsah muze
poskodit baterii a zvysit riziko pozaru.

Tento vyrobek obsahuje baterie, které mohou byt vymeénény pouze kvalifikovanymi
techniky. Spotrebic ani baterii neupravujte ani se nepokousejte opravovat jinak, nez
je uvedeno v navodu k pouZiti a udrzbé. Servis svérte kvalifikovanému opravafri,
ktery pouziva pouze identické nahradni dily. Tim zajistite, Ze bude zachovana
bezpecnost vyrobku.

Nevstupujte do bazénu, kdyZ robot pracuje ve vodé.

Pokud je roboticky cisti¢ bazént pod vodou nebo pfi jinych situacich, kdy neni
vhodné robota pfimo zvednout, je tfeba jej vytahnout pomoci dodaného haku. Hak
pouzivejte spravné a opatrné, aby nedoslo k nahodnému zranéni.

Nevystavujte akumulator nebo spotrebic¢ ohni nebo nadmérné teploté. Vystaveni
ohni nebo teploté nad 130 °C mdze zpUsobit vybuch. Teplotu 130 °C Ize nahradit
teplotou 265 °F.

PFi béZném pouzivani tohoto zafizeni by méla byt mezi anténou a télem uZivatele
dodrzena vzdalenost alespori 20 cm (7,87 palce).

Robot je vybaven fadou modernich senzor(, které hraji klicovou roli v jeho
funkcnosti a vykonnosti. Abyste zajistili vykonnost a Zivotnost robota, neumistujte
jej na dlouhou dobu do extrémnich podminek prostredi, jako je vysoka teplota,
silné svétlo nebo nizka teplota. Doporucujeme pouzivat a skladovat robota v ramci
poZadavk( uvedenych v tomto navodu.

Prekroceni nadmorské vysky 2100 m (6889,77 stop) zpUsobi, Ze roboticky cistic
bazénl nebude moci spravné fungovat. Proto dbejte na to, aby byl robot pouZivan
v oblastech, které splnuji toto vysSkové omezeni, abyste predesli problémm, které
by vznikly pfi provozu robota ve velkych nadmofrskych vyskach.

Tento navod si uschovejte.
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Prohlaseni o 5G

Zarizeni pro provoz v pasmu 5150-5250 MHz je ur€eno pouze pro vnitfni pouziti, aby se
snizila moznost Skodlivého ruseni soubé&znych mobilnich satelitnich systémda;

U zarfizeni s odnimatelnou anténou (anténami) musi byt maximalni povoleny zisk antény
pro zarizeni v pasmech 5250-5350 MHz a 5470-5725 MHz takovy, aby zafizeni stale
splhovalo limit e.i.r.p.

PoZadavky MPE

Aby byly spInény poZadavky FCC / IC o pusobeni radiovych vin, méla by byt mezi
anténou tohoto zafizeni a osobami béhem provozu zafizeni dodrzena vzdalenost 20 cm
nebo vétsi. Pro zajisténi pInéni poZzadavkl se nedoporucuje provozovat zafizeni blize nez
v této vzdalenosti. Za normalnich podminek pouZivani by mélo byt toto zafizeni
oddéleno od téla uzivatele vzdalenosti nejméné 20 cm.

ReZim CEC

Stisknutim a podrzenim tlacitka ,Vlastni rezim” po dobu asi 20 sekund aktivujte rezim
CEC. Stisknutim libovolného tlacitka jej vypnete.
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Obsah baleni

Nabijeci dok
Roboticky
Cistic
bazénu
r h o Sada disticich prostredki
Beatbst Originalni kryt

odolny proti

{ prachu a vodé “

Nahradni Srouby pro bocni kartac

Sroubovak
& x4

Boc¢ni kartac

Hak
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Schéma struktury produktu

1. Tlacitkovy spinac 7. Ultrazvukovy senzor*2 13. Tlacitko reZimu

2. Kryt filtracniho kose 8. Senzor TOF*2 14. Bocni kartac*2

3. Vystup vody 9. Sada cisticich prostredku 15. Doplrikové svétlo*2
4. Kryt sady cisticu 10. Dvojity filtracni koS 16. Senzor Al Vidéni

5. Pasové kolo*2 11. Dvojskupinovy valeckovy kartac 17. Vodici kolecko*6

6. Rukojet 12. Indikator na panelu

Poznamka: Schéma je pouze orientacni. Pro pfesnost se prosim podivejte na skutecny
vyrobek.
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Specifikace produktu

Zakladni parametry
Model

AquaSense 2 Ultra

Pracovni napéti

Roboticky cisti¢ bazénu: 21,6 V

PFikon nabijeni

Nabijeci dok: 100-240V, 50/60 Hz

Vykon nabijeni

Nabijeci dok: 28 V=3 A

Nominalni kapacita 13400 mAh
Doba provozu =4,5h
Doba nabijeni =4,5h
Maximalni kapacita filtracniho kose 3.7L

Teplota nabijeciho prostredi

0°C-40°C (32°F~104°F)

Teplota skladovani vyrobku

(Roboticky Cisti¢ bazénli a nabijeci dok)

-20°C-45°C (-4°F~113°F)

Vihkost

RH <75%

Stupen kryti

Specifikace bezdratové technologie

Wi-Fi

IP68 pro roboticky cisti¢ bazénd,
IPX4 pro nabijeci dok

Provozni frekvence

2.4G: 2,400-2,4835 GHz
5G: 5,150-5,725 GHz

Vykon vysilace (EIRP)

2,4G: <19 dBm
5G: <21 dBm

Bluetooth

Provozni frekvence

2,400-2,4835 GHz

Vykon vysilace (EIRP)

<10 dBm

Podminky vody pro pouZiti robott
Max. 4 PPM

Chlor

sul

Max. 5000 PPM

Pracovni teplota

6-35°C (43-95°F)

PH

Doporucena hodnota 7,0-7,8

Hloubka vody

0,5-3,0 m (1,64-9,84 ft)
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Roboticka tlacitka

L._J

o

) o o

u O O u
:

Tlacitko napajeni (3)

Kratkym stisknutim robota zapnete a podrzenim po dobu asi 3
sekund jej vypnete.

Tlacitka rezim0 (1), (2), (4), (5)

Kratkym stisknutim pfislusného tlacitka rezim prepnete.

Rezim dno (1)

Vycistéte dno (stisknéte a podrzte tlacitko po dobu asi 3 sek
und, aby se spustilo davkovani Cisticiho prostredku).

Standardni rezim (2)

Cistéte v pofadi dno, stény a vodni linie.

Rezim Pro (4)

Cistéte v pofadi dno, stény, vodni linie a povrch.

Vlastni rezim (5)

Prostfednictvim aplikace mizete nastavit oblast ¢iSténi a dobu
trvani podle svych potreb. Jakmile jsou vaSe nastaveni Uspésné
nakonfigurovana v aplikaci, budou synchronizovana s timto
tlacitkem rezimu.

Konfigurace hotspotu

Stisknutim a podrzenim obou tlacitek , Tlacitko napajeni” (3) a
~Rezim dno” (1) soucasné po dobu pfiblizné 3 sekund
spustite konfiguraci hotspotu.

Obnoveni tovarniho
nastaveni

Stisknutim a podrzenim tlacitek ,Standardni rezim*“ (2), , Tlacitko
napajeni” (3) a ,Rezim Pro” (4) soucasné po dobu pfiblizné 10
sekund obnovite tovarni nastaveni.

Efekty svételného indikatoru

Svételny indikator

Funkce

PIné zelené svétlo

Dostatecné nabita baterie

PIné zluté svétlo

Slaba baterie

PIné oranzové svétlo

Baterie se blizi vybiti

PIné fialové svétlo

Davkovani Cisticiho prostfedku

Blikajici oranZové svétlo

Porucha robota

Blikajici modré svétlo

Konfigurace sité/aktualizace OTA

Dychaijici svétlo

Nabijent

Poznamka: Béhem nabijeni odrazi barva svétla aktualni uroven nabiti baterie.
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Pokyny k pouzivani aplikace

[

StaZeni aplikace .
Pro stazeni nejnové;jsi aplikace mUZete bud naskenovat uvedeny QR % S
kdd, nebo vyhledat ,Beatbot” v App Store nebo Google Play. -

u

Pripojeni robota
Pfed pripojenim zkontrolujte nasledujici polozky:

e Zkontrolujte, zda je robot zapnuty

e Zkontrolujte, zda se mobilni telefon i robot nachazeji ve stejném dosahu pokryti
Wi-Fi se silnym signalem.

e Zkontrolujte, zda je telefon pripojen k siti Wi-Fi

e Priblizte telefon k robotovi (vzdalenost mezi telefonem a robotem by méla byt do
1T m).

Stisknéte soucasné tlacitka ,Napajeni” (2) a ,Rezim dno” (1) na dobu asi 3 sekund, a jak
mile se indikator rozblikd modre, robot je pfipraven k nastaveni sité. Poté mUzZete
zvolit néktery z nasledujicich zptsobd dokonceni pripojeni:

A. PFidani pres Bluetooth: Pred pripojenim se ujistéte, Ze je Bluetooth vaseho
mobilniho telefonu zapnuty. Klepnéte na ,Add Device” (Pfidat zafizeni) na domovské
strance aplikace a ta automaticky vyhleda vas model robota. Podle pokynU aplikace
dokoncete pripojeni.

B. Skenovani pro pridani: Klepnéte na ,Scan to Add” (Skenovani pro pfidani) na
domovske strance aplikace, namirte fotoaparat na QR kdd na robotovi a podle
pokyn( aplikace dokoncete pripojeni.

C. PFidani manualné: Klepnéte na ,Add Device"” (Pfidat zafizeni) na domovské strance
aplikace, vyberte model robota a podle pokynu aplikace dokoncete pripojeni.

-

Nebo
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Senzor

Senzor Al Vidénf

Ultrazvukovy senzor

Senzor TOF

Senzor tlaku vody

Popis

SlouZi ke sbéru snimkd a identifikaci typ objektd na snimcich pomoci Al algoritmu, ktery se
pouziva ke zlepSeni Cisticiho ucinku.
Model: XBC20E70 V3, specifikace: 640H*480V@10bit 180fps, testovaci vzdalenost: max. 70 cm.

Po nasmérovani ultrazvukové viny dokaze podle hodnoty ozvény zhruba rozlisit rizné objekty
a lze jej také pouzit k méreni vzdalenosti okolnich objektd.
Model: AW-UD1000DV3.3.0-255-3L1001, specifikace: ZkuSebni vzdalenost: 60-2000 mm.

SlouZzi k mapovani. Podle toho, zda dochazi k odrazu a podle sily odrazu nasmérovaného TOF
se urci okraj bazénu.
Model: AO5, specifikace: Max. 1000 mm ve vodé.

Méfi tlak vody pro vypocet hloubky vody a také dokaze méf¥it teplotu vody.
Model: LIGOFAO5LRYT4-02, specifikace: 75-150kpa, -40-125°C.

Provoz produktu

Instalace boc¢niho kartace
Vyjméte bocni kartace z baleni (1).

Pfipevnéte jeden konec kartace k vystupku (2).

Obtocte kartac okolo a druhy konec upevnéte na vystupek (3).

Zkontrolujte, zda jsou oba kartace spravné upevnény a zda se mohou volné otacet (4).
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Instalace sady Cisticiho prostredku
Otevrete kryt sady istica (1).

Vyjméte sadu Cisticich prostfedk( a sejméte uzavér (2).
Strhnéte hlinikovou félii z otvoru na sadé (3).

Umistéte sadu do robota tak, aby vstupni otvor sméroval dolll. Jemné, ale pevné jej
zatlacte na misto, dokud neuslySite zvuk ,cvaknuti” nebo zvukovou signalizaci. Poté
zavrete kryt (4).

Stisknutim a podrzenim tlacitka ,Rezim dno” na dobu priblizné 3 sekund aktivujete dav
kovani Cisticiho prostfedku. Fialové svétlo na robotu signalizuje UspéSnou aktivaci. Opé
tovnym stisknutim a podrZenim tlacitka po dobu asi 3 sekund jej deaktivujete (5).
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Nabijeni

Instalace nabijeciho doku
Zasunte drzak zespodu nahoru do drazky na zadni strané nabijeciho doku (1). Spravné je
nainstalovan, kdyz uslysite ,,cvaknuti” (2).

PFipojte napajeci zdroj
Zapojte do zdroje napajeni (3).

Nabijeni robota
Umistéte robota na nabijeci dok (4). KdyZ na panelu zacne ,,dychat” svételny indikator
robota (5), znamena to, Ze se robot nabiji.

(1] (2]

ACLEERRCERERT RN

Tipy
e Pred pouzitim robota se ujistéte, Ze je dostatecné nabity.
e Teplota nabijeni je 0-40°C / 32-104°F. BE€hem nabijeni se doporucuje udrzovat
robota v oblasti pokryti Wi-Fi a mimo dosah vihkosti a pfimého slunecniho zareni.
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Pripravy pred ciSténim
Pred ciSténim se ujistéte, Ze je robot zapnuty a dostatecné nabity. Pokud je robot pIné

nabity, mél by indikator na panelu svitit zelené (1). (Pokud jste robota pfipojili k aplikaci,
mUZete Uroven nabiti zkontrolovat také v aplikaci).

Nastavte rezim cisténi a tlacitko vybraného rezimu se rozsviti bile (2).

PFed vstupem do vody umistéte robota na rovny povrch a pockejte asi 5 sekund, nez se
robot zkalibruje (3).

Po vloZeni robota do vody se automaticky spusti cisténi (4).

Poznamka: Pred vstupem do vody je nutné umistit robota na rovnou plochu a pockat
asi 5 sekund, nez se robot zkalibruje. DodrZzenim téchto krok( zajistite maximalni
ucinnost Cistici drahy robota.

Tipy

e Pred Cisténim se ujistéte, Ze v bazénu nejsou Zadné cizi predméty, napriklad rucniky
nebo hracky.

e Béhem ciSténi zabrante vstupu zvirat a osob do bazénu.

e Pro dosazeni optimalnich vysledk( cisténi se doporucuje provozovat robota
oddélené od obéhového cerpadla.

e Kdyz robot vstoupi do vody, signal Wi-Fi zeslabne a odpoji se od telefonu. Jakmile
robot vyjede z vody, a to i kdyZ je na vodni hlading, signal Wi-Fi se obnovi. Aplikace
se automaticky znovu pfipoji a synchronizuje pfislusna data o uklidu.
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Udrzba po Cisténi

Po dokonceni Ukolu CiSténi roboticky Cisti¢ bazénu automaticky zakotvi na okraji bazénu
(1).

Opatrné robota vytahnéte z bazénu (2).

Vycistéte kos filtru

Otevrete horni kryt robota (3), vyjméte filtracni koS (4) a vyprazdnéte ho. Poté oddélte

vnéjsi a vnitrni kos (5). Oba kose dikladné oplachnéte vodou a poté je opét nasadte do
robota (6).

(1] (2] /
. )
(3]
(5] (6]
=T
Tipy

e Po dokonceni ¢isténi a vytaZeni z vody robot automaticky vypusti vodu.

e Jakmile prestane robot odkapavat vodu, vratte jej zpét do nabijeciho doku pro dalsi
pouZziti.

e Pokud se robot automaticky nevrati na okraj bazénu, miZete ho ru¢né navést
pomoci funkce parkovani/dalkového ovladani v aplikaci nebo pouzit dodany hak k
vytazeni robota.
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Udrzba a vyména

Poznamka: Pred provadénim udrzby se ujistéte, Ze je robot odpojen od napajeni.
Dvojity filtracni koS

Kos Cistéte kazdé 2-3 dny nebo podle potfeby v zavislosti na jeho znecisténi, aby byla
zachovana optimalni pracovni ucinnost.

Oddélte vnéjsi a vnitfni kos. Oplachnéte je vodou. V pFipadé pretrvavajiciho nanosu ras
pouZijte k CiSténi kartac.

o 2]

Tip
Aby nedoslo k poskozeni filtracniho koSe béhem tohoto procesu, je nutné pouzivat
kartac s mékkymi Stétinami a zachazet s nim opatrné.

Valeckovy kartac
Odmontujte a vyjméte valeckovy kartac. Pokud se na kartaci nahromadily necistoty jako
blato nebo zamotané viasy, dikladné jej oplachnéte hadici.

(1] (2]
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Bocni kartac

Odmontujte a sejméte bocni kartac. Pomoci dodaného Sroubovaku odstrante spodni
Sroub a poté vytahnéte soucastku na upevnéni kartacua. Vycistéte z ni veSkeré necistoty
nebo zamotané ¢asti.

Vrtule
Obéma rukama pevné uchopte vodici kolecka a opatrné vysunte bocni panel. Ujistéte se,

Ze kolem vrtuli nejsou namotany zadné necistoty.

Ultrazvukovy senzor a senzor TOF
Otrete je mékkym suchym hadrikem.
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Senzor Al vidéni a doplrikové svétio
Otrete je mékkym suchym hadfikem.

Skladovani

Vypousténi vody: Pro dlouhodobé skladovani stisknéte a podrzte tlacitko ,Rezim
Pro” po dobu 3 sekund, abyste zajistili Uplné vypusténi veskeré vody uvnitf robota.
Pockejte priblizné 3 minuty, nez se proces vypousténi dokonci.

Bezpecnostni opatfFeni: Robota uchovavejte mimo dosah extrémnich teplot,
otevieného ohné a mist pristupnych détem.

Prostredi skladovani: Vyhledejte chladné a suché vnitfni skladovaci prostory, které
jsou chranény pred pfimym slunecnim svétlem, destém a mrazem.

Ochrana proti prachu: Pfi skladovani robota Fadné chrarite pred prachem. Pro
skladovani se doporucuje pouzit dodany kryt.

Vypinani a sprava baterie: Pri ukladani robota vypnéte a odpoijte jej od zdroje
napajeni. Nejméné jednou za 6 mésicl zkontrolujte stav baterie a nabijte ji priblizné
na 50 %.

Casto kladené dotazy

Proc€ se robot na dné bazénu nepohybuje nebo se pohybuje pomalu?

Doporucujeme provozovat robota oddélené od obéhového Cerpadla.

Robot se mUZe zaseknout o odtok nebo jiné prekazky na podlaze bazénu. Pokud se
po nékolika minutach z odtoku Uspésné nedostane, pomozte mu ru¢né pomoci
haku. Robot bude pokracovat v ¢iSténi poté, co se dostane z prekazky.

Pokud je bazén pfilis znecistény, robot rychle nasaje necistoty a kal. Neprodlené
zkontrolujte filtracni koS, zda neni tfeba jej vycistit.

Proc€ robotovi trva tak dlouho, neZ vstoupi do vody?

Robot potfebuje urcity cas, aby se pfi vstupu do vody uvolnil vzduch ze vztlakové
komory. Trpélivé vyckejte pfiblizné 3 minuty.
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Proc je robot vypnuty?

Slaby signal Wi-Fi: Je mozné, Ze robot je pfiliS daleko od dosahu signalu Wi-Fi nebo
Ze vlezl do vody, cozZ zpUsobilo odpojeni sité. Po obnoveni signalu se robot
automaticky pfipoji.

Vypnuti robota: Robot se automaticky vypne, kdyZ se vybije baterie. Po nabiti a
zapnuti se robot automaticky znovu pfipoji.

Robot pFipojeny jinym Gctem: Robot m{Ze byt pfipojen k Uctu jiného uZivatele.
MUZete obnovit jeho nastaveni Wi-Fi a znovu se pfipojit.

Router Wi-Fi: Pokud se router restartoval, pokud doslo ke zméné nazvu nebo hesla
Wi-Fi routeru nebo pokud router zafadil zafizeni na Cernou listinu, odstrarite
nejprve tyto problémy, abyste zjistili, zda se zarizeni znovu pripoji k siti. Pokud
problém pretrvava, provedte reset Wi-Fi a znovu se pripojte.

Proc€ nelze robota nabit?

Zkontrolujte, zda je robot spravné zapojen.

Ujistéte se, Ze je robot spravné umistén na nabijecim doku.

Zkontrolujte, zda nejsou nabijeci koliky doku a robota zrezivélé nebo znecisténé.
Pokud ano, pred dalSim pokusem o nabijeni je vycistéte.

Proc je pred zahajenim a ukonéenim slySet hluk?
To je normalni. Robot vypousti vodu, coz trva asi 3 minuty.
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Zarucni podminky

Na novy vyrobek se vztahuje zaruka 3 roky. V pripadé potfeby opravy nebo jiného
servisu v zarucni dobé se obratte pfimo na prodejce vyrobku, je nutné predlozit
originalni doklad o koupi s datem nakupu.

Za rozpor se zaru¢nimi podminkami, pro ktery nelze reklamaci uznat, se povazuji
nasledujici skuteénosti:

Pouzivani vyrobku k jinému ucelu, nez pro ktery je vyrobek urcen, nebo
nedodrzovani pokynl pro UdrZzbu, provoz a servis vyrobku.

PoSkozeni vyrobku Zivelnou pohromou, zasahem neopravnéné osoby nebo
mechanicky vinou kupujiciho (napf. pfi pfeprave, ¢isténi nevhodnymi prostredky
apod.).

pfirozené opotrebeni a starnuti spotfebniho materialu nebo soucasti béhem
pouzivani (napr. baterii atd.).

Plsobeni nepfiznivych vnéjsich vliv{, jako je slunecni zareni a jiné zareni nebo
elektromagnetické pole, vniknuti kapaliny, vniknuti pfedmétu, prepéti v siti,
elektrostaticky vyboj (vCetné blesku), vadné napajeci nebo vstupni napéti a nevhodna
polarita tohoto napéti, chemické procesy, napf. pouzité zdroje atd.

Pokud nékdo proved! Upravy, modifikace, zmény konstrukce nebo adaptace za
ucelem zmény nebo rozsifeni funkci vyrobku oproti zakoupené konstrukci nebo
pouZiti neoriginalnich soucasti.
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EU prohlaseni o shodé

Tento vyrobek spliiuje pravni pozadavky nasledujicich smérnic Evropskeé unie: €.
2014/53/EU

C€

OEEZ

Tento vyrobek nesmi byt likvidovan jako bézny domovni odpad v souladu se smérnici EU
o odpadnich elektrickych a elektronickych zafizenich (OEEZ - 2012/19/EU). Misto toho
musi byt vracen na misto nakupu nebo predan na verejné sbérné misto
recyklovatelného odpadu. Tim, Ze zajistite spravnou likvidaci tohoto vyrobku, pomUzete
zabranit moZznym negativnim ddsledkdm pro Zivotni prostrfedi a lidské zdravi, které by
jinak mohly byt zplsobeny nevhodnym naklddanim s odpadem z tohoto vyrobku. Dalsi
informace ziskate na mistnim Gradé nebo na nejblizSim sbérném misté. Nespravna
likvidace tohoto typu odpadu mdze mit za nasledek pokuty v souladu s vnitrostatnimi

predpisy.
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Vazeny zakaznik,

Dakujeme vadm za zakUpenie nasho vyrobku. Pred prvym pouZitim si pozorne precitajte
nasledujuce pokyny a uschovaijte si tento navod na pouZzitie na buduce poufZitie. Venujte
osobitnu pozornost bezpecnostnym pokynom. Ak mate akékolvek otazky alebo
pripomienky tykajuce sa zariadenia, navstivte nasu stranku www.poolpartner.cz.

Dovozca Pool Partner s.r.o0., Jesenicka 372, 25244 Dolni Jir€any, Ceska
republika, info@poolpartner.cz

Bezpecnostné predpisy

Varovanie: precitajte si vSetky bezpecnostné upozornenia a pokyny. Nedodrzanie
upozorneni a pokynov méze mat za nasledok uraz elektrickym pridom, poziar a/alebo
vazne zranenie.

Pri inStalacii a pouzivani tohto elektrického zariadenia by sa mali vzdy dodrziavat
zakladné bezpecnostné opatrenia vratane nasledujucich:

e Tento vyrobok mézu pouzivat deti vo veku od 8 rokov a osoby s fyzickymi,
zmyslovymi alebo intelektualnymi nedostatkami alebo s obmedzenymi
skusenostami €i znalostami pod dohladom rodica alebo opatrovnika, aby sa
zabezpecila bezpetna prevadzka a predislo sa akymkolvek rizikam. Cistenie a
udrzbu nesmu vykonavat deti bez dozoru.

e Detisa s tymto vyrobkom nesmu hrat. Zabezpecte, aby deti a domace zvierata boli
pocas prevadzky v bezpecnej vzdialenosti od robotického Cistic¢a bazénov.

e Zabrante neumyselnému spusteniu. Pred zdvihnutim alebo prenasanim robota sa
ubezped, Ze je vypnuty. Prenasanie robota s prstom na tlacidle napajania moze
viest k nehodam.

e Vpripade zneuZitia mdZe dojst k Uniku kvapaliny z batérie. Vyhnite sa kontaktu. Ak
dojde ku kontaktu, oplachnite ju vodou. Ak sa kvapalina dostane do oci, vyhladajte
lekarsku pomoc. Batériova kvapalina mdze spdsobit podrazdenie alebo popaleniny.

¢ NepouZivajte poSkodenu alebo upravenu batériu alebo spotrebic. PoSkodené alebo
upravené batérie mozu vykazovat nepredvidatelné spravanie, ktoré moze viest k
poZziaru, vybuchu alebo riziku zranenia.

o NepouZivajte Ziadnu batériu alebo nabijaci dok od tretich stran. PouZivajte len s
napajacou jednotkou Beatbot RCDS01 uréenou vyrobcom. Ak je napajaci kabel
poskodeny, musi ho vymenit vyrobca, jeho servisny zastupca alebo podobne
kvalifikované osoby, aby sa zabranilo nebezpeclenstvu.
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Pred vykonavanim Udrzby sa ubezpecte, Ze je robot vypnuty a nabijacia stanica je
odpojena.

Nabijaci dok neumiestnujte do blizkosti zdroja tepla. DodrZiavajte vSetky pokyny na
nabijanie a nenabijajte spotrebi¢ mimo teplotného rozsahu uvedeného v navode.
Nespravne nabijanie alebo nabijanie pri teplotach mimo uvedeného rozsahu méze
poskodit batériu a zvysit riziko poZiaru.

Tento vyrobok obsahuje batérie, ktoré mézu vymienat len kvalifikovani technici.
Spotrebic ani batériu neupravujte ani sa nepokusajte opravovat inak, ako je
uvedené v navode na pourzitie a starostlivost. Servis nechajte vykonat
kvalifikovanym opravarom, ktory pouziva iba identické nahradné diely. Tym sa
zabezpedi zachovanie bezpecnosti vyrobku.

Pocas prace robota vo vode nevstupujte do bazéna.

Ked je roboticky Cisti¢ bazénov pod vodou alebo v inych situaciach, ked nie je
vhodné zdvihnut robota priamo, je potrebné ho vytiahnut pomocou dodaného
haku. Hak pouZivajte spravne a opatrne, aby ste sa vyhli nahodnému zraneniu.

Nevystavujte akumulator alebo spotrebic¢ ohnu alebo nadmernej teplote.
Vystavenie ohnu alebo teplote nad 130 °C m&ze spdsobit vybuch. Teplotu 130 °C
mozno nahradit teplotou 265 °F.

Pri beZnom pouZzivani tohto zariadenia by mala byt vzdialenost medzi anténou a
telom pouzivatela minimalne 20 cm (7,87 palca).

Robot je vybaveny celym radom najmodernejSich senzorov, ktoré zohravaju
kld€ovu ulohu pri jeho funkénosti a vykonnosti. Aby ste zabezpecili vykonnost a
Zivotnost robota, neumiestniujte ho na dlhsi ¢as do extrémnych podmienok
prostredia, ako je vysoka teplota, silné svetlo alebo nizka teplota. Odporuca sa
pouzivat a skladovat robota v ramci poZziadaviek uvedenych v tomto navode.

Prekrocenie nadmorskej vysky 2 100 m (6 889,77 ft) spésobi, Ze roboticky Cistic
bazénov nebude moct spravne fungovat. Preto sa ubezpecte, Ze robot sa pouZiva v
oblastiach, ktoré spifiaju toto vyskové obmedzenie, aby ste predisli akymkolvek
problémom vyplyvajlcim z prevadzky robota vo velkych vyskach.

UloZte si tieto pokyny.
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Vyhlasenie o 5G
Zariadenie na prevadzku v pasme 5 150 -5 250 MHz je urCené len na vnutorné poutzitie,

aby sa zniZila moZnost Skodlivého rusenia subeznych mobilnych satelitnych systémov;

V pripade zariadeni s odnimatelnou anténou (anténami) musi byt maximalny zisk antény
povoleny pre zariadenia v pasmach 5 250 - 5350 MHz a 5 470 - 5 725 MHz taky, aby
zariadenie stale spifialo limit e.i.r.p.

PoZiadavky MPE

Aby boli splnené poZiadavky FCC/IC na vystavenie radiovym vinam, mala by sa pocas
prevadzky zariadenia dodrziavat vzdialenost 20 cm alebo viac medzi anténou tohto
zariadenia a osobami. Na zabezpeclenie zhody sa neodporuca prevadzka blizSie ako v
tejto vzdialenosti.

Za beznych podmienok pouzivania by malo byt toto zariadenie od tela pouZivatela
vzdialené najmenej 20 cm.

ReZim CEC

Stlacenim a podrzanim tlacidla ,Custom Mode" na priblizne 20 s aktivujte rezim CEC. A
stlacenim lubovolného tlacidla ho vypnete.
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Obaly a prisluSenstvo

Nabijaci dok
Roboticky
Cistic
bazénov
4 ) o s fistiacich orostried
Beatbot Originalny Uprava Cistiacich prostriedkov
kryt odolny
proti prachu a &
i vode M
Nahradné skrutky na bo¢nu kefu
Skrutkovac
& x4
Boclny Stetec

Hacik
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Schéma Struktuary produktu

1. Spina¢ s mozZnostou 7. Ultrazvukovy senzor x2 13. Tlacidlo rezimu

zatlacenia

2. Kryt filtracného kosa 8. Snimac TOF x2 14. Bocna kefa x2

3. Vystup vody 9. Suprava distiacich 15. Doplnkové svetlo x2
prostriedkov

4. Kryt sUpravy agentov 10. Dvojity filtracny ks 16. Senzor Al Vision

5. Kolajové koleso x2 11. Dvojskupinova val¢ekova 17. Vodiace koliesko x6
kefa

6. Rukovat 12. Indikator panelu

Poznamka: schéma sluzi len na porovnanie. Presné informacie najdete na skutocnom
vyrobku.
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Specifikacia produktu

Zakladné parametre
Model

AquaSense 2 Ultra

Pracovné napatie

Roboticky Cisti¢ bazénov: 21,6 V

Vstup nabijania

Nabijaci dok: 100 - 240V, 50/60 Hz

Vystup nabijania

Nabijaci dok: 28 V=3 A

Nominalna kapacita 13 400 mAh
Cas prevadzky =4,5h

Cas nabijania =4,5h
Maximalna kapacita filtracného kosa 37L

Teplota nabijacieho prostredia

0 °C - 40 °C (32 °F ~ 104 °F)

Teplota skladovania vyrobku

(Roboticky cisti¢ bazénov a nabijaci dok)

-20°C-45°C(-4°F~ 113 °F)

Vihkost

RH< 75 %

Ochrana proti vniknutiu

IP68 pre roboticky Cisti¢ bazénov,
IPX4 pre nabijaci dok

Specifikacia bezdrdétovej technolégie

WiFi

Prevadzkova frekvencia

2,4G: 2,400 - 2,4835 GHz
5G: 5,150 - 5,725 GHz

Vykon vysielaca (EIRP)

2,4G: <19 dBm
5G: <21 dBm

Bluetooth

Prevadzkova frekvencia

2,400 - 2,4835 GHz

Vykon vysielaca (EIRP)

<10 dBm

Vlastnosti vody na pouzivanie robota

Chiér

Max. 4 PPM

Sol’

Max. 5 000 PPM

Pracovna teplota

6 -35°C (43 -95°F)

PH

Odporucana hodnota 7,0 - 7,8

Hibka vody

0,5-3,0m (1,64 - 9,84 ft)
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Tlacidla robota

L._J
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O o o
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Tlacidlo napajania (3)

Kratkym stlacenim robota zapnete a podrzanim na priblizne 3 s ho
vypnete.

Tlacidla rezimu (1), (2), (4),
(5)

Kratkym stlacenim prislusného tlacidla reZimu prepnete.

Rezim dno (1)

Vycistite dno (stlacte a podrzte priblizne 3 s, aby ste umoznili
davkovanie Cistiaceho prostriedku).

Standardny rezim (2)

Cistite v poradi dno, steny a vodna €iara.

Rezim Pro (4)

Cistite v poradi dno, steny, vodna ¢iara a povrch.

Vlastny rezim (5)

Prostrednictvom aplikacie mdzZete nastavit oblast a trvanie Cistenia
podla svojich potrieb. Po iuspeSnom nakonfigurovani nastaveni v
aplikacii sa tieto nastavenia synchronizuju s tymto tlacidlom
rezimu.

Konfiguracia hotspotu

Stlacte a podrzte sucasne tlacidla ,Power (3)“ a ,Floor Mode (1)"
priblizne na 3 s, ¢cim spustite konfiguraciu hotspotu.

Obnovenie tovarenského
nastavenia

Sucasnym stlacenim a podrzanim tlacidiel ,Standard Mode (2)",
.Power (3)“a ,Pro Mode (4)" na priblizne 10 s obnovite vyrobné
nastavenia.

Svetelné indikatory

Svetelny indikator

Funkcia

Stéle zelené svetlo

Batéria je dostatoCne nabita

Stéle ZIté svetlo

Vybita batéria

Stéle oranZzové svetlo

Batéria sa bliZi k vyCerpaniu

Pevné fialové svetlo

Davkovanie Cistiaceho prostriedku

Blikajuce oranzové svetlo

Porucha robota

Blikajuce modré svetlo

Konfiguracia siete/aktualizacia OTA

Dychanie svetla

Nabijanie

Poznamka: pocas procesu nabijania odraza farba svetla aktualnu Uroven nabitia

batérie.
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Pokyny na pouzivanie aplikacie

Stiahnutie aplikacie

NajnovSiu aplikaciu si moZete stiahnut naskenovanim QR kédu
nizSie alebo vyhladanim polozky ,Beatbot” v obchode App Store
alebo Google Play.

(=]
[w]

Pripojenie robota
Pred pripojenim skontrolujte nasledujlce polozky:

Skontrolujte, ¢i je robot zapnuty

Skontrolujte, ¢i sa vas mobilny telefén aj robot nachadzaju v rovnakom dosahu
pokrytia WiFi so silnym signalom.

Uistite sa, Ze je telefén pripojeny k sieti WiFi

Priblizte telefén k robotovi (vzdialenost medzi telefénom a robotom by mala byt
do 1 m).

Stlacte sucasne tlacidla ,,Power (3)" a ,Floor Mode (1) na priblizne 3 s, a ked uvidite
modro blikajuci indikator, robot je pripraveny na nastavenie siete. Potom mézete na
dokoncenie pripojenia zvolit niektory z nasledujucich spdsobov:

A. Pridanie cez Bluetooth: pred pripojenim sa ubezpecte, Ze je zapnuté rozhranie
Bluetooth vasho mobilného telefénu. Klepnite na ,Pridat zariadenie” na domovske;j
stranke aplikacie a automaticky sa vyhlada model vasho robota. Pripojenie dokoncite
podla pokynov aplikacie.

B. Skenovanie na pridanie: klepnite na ,Scan to Add” na domovskej stranke aplikacie,
nasmerujte fotoaparat na QR kéd na robotovi a podla pokynov aplikacie dokoncite
pripojenie.

C. Pridat rucne: klepnite na ,Pridat zariadenie” na domovskej stranke aplikacie,
vyberte model robota a podla pokynov aplikacie dokoncite pripojenie.

-

Alebo
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Senzor

Senzor Al
Vision

Ultrazvukovy
senzor

Senzor TOF

Snimac tlaku
vody

Popis

Senzor Al Vision: PouZiva sa na zhromaZzdovanie snimok a identifikaciu typov
objektov na snimkach prostrednictvom algoritmu Al, ktory sa pouZiva na zlep3enie
Cistiaceho Ucinku. Model: XBC20E70 V3, Specifikacia: 640Hx480V@10bit 180fps,
testovacia vzdialenost: max. 70 cm.

Ultrazvukovy senzor po smerovom prenose ultrazvukovych vin dokaZe priblizne
rozliSit r6zne objekty podla hodnoty ozveny a mdZe pouzit aj na meranie
vzdialenosti okolitych objektov.

Model: AW-UD1000DV3.3.0-255-3L1001, Specification: testovacia vzdialenost: 60 -
2 000 mm.

Snimac okraja infraCervenej svetelnej viny sa pouZziva na mapovanie, smeroveé
vysielanie infraCervenej svetelnej viny, podla toho, ¢i je odraz a sila odrazu, sa
posudzuje okraj bazéna.

Model: AO5, Specifikacia: max. 1 000 mm vo vode

Snimac tlaku vody meria tlak vody na vypocet hibky vody a méZe merat aj teplotu
vody.

Model: LIGOFAO5LRYT4-02, Specifikacia: 75 - 150 kpa, -40 - 125 °C

Prevadzka vyrobku

InStalacia bo¢nej kefy
Vyberte boc¢né kefky z balenia (1).

Jeden koniec kefy pripevnite k vystupku (2)

Otocte kefu okolo naboja a druhy koniec upevnite na vystupok (3)

Skontrolujte, ¢i su obe kefy pevne pripevnené a volne sa otacaju (4)
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InStalacia sapravy Cistiaceho prostriedku
Otvorte kryt supravy Cistiaceho prostriedku robota (1).

Vyberte supravu Cistiaceho prostriedku a odstrante uzaver (2).

Strhnite hlinikovu foliu na rozhrani supravy (3).

Umiestnite supravu na robota tak, aby rozhranie smerovalo nadol. Jemne, ale pevne ju
zatlacte na miesto, kym nebudete pocut zvuk ,kliknutia“ alebo hlasovu vyzvu. Potom
zatvorte kryt (4).

Stlacenim a podrzanim tlacidla ,Floor Mode” na priblizne 3 s aktivujte davkovanie
odlucCovaca. Fialové svetlo na robote signalizuje UspeSnu aktivaciu. Opatovnym

stlacenim a podrzanim tlacidla na priblizne 3 s ho deaktivujete (5).

(1] 2]
3] (4
7
[ N
I, L| |—| ]
el 1 - —=
\ Y,
[— lir\: . S =
\e ),
e
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Nabijanie

InStalacia nabijacieho doku
Zatlacte drziak zdola nahor do drazky na zadnej strane nabijacieho doku (1). Je spravne
nainstalovany, ked pocujete ,,cvaknutie” (2).

Pripojenie napajania
Zapojte ho do zdroja napajania (3).
Nabijanie robota

Umiestnite robota na nabijaci dok (4). Ked indikator na paneli robota ukazuje blikajuce s
vetlo (5), znamena to, Ze robot sa nabija.

e Pred pouZitim robota sa ubezpecte, Ze je dostatoCne napajany.

e Teplota nabijania je 0 ~ 40 °C/32 ~ 104 °F. Pocas nabijania sa odporuca, aby sa
robot nachadzal v oblasti pokrytia WiFi a mimo dosahu vlhkosti a priameho
slnecného svetla.
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Pripravy pred Cistenim

Pred Cistenim sa uistite, Ze je robot zapnuty a ma dostatok energie. Ked je robot Uplne
nabity, indikator na paneli by mal svietit na zeleno (1) (ak ste robota pripojili k aplikacii,
uroven energie mdzete skontrolovat aj v aplikacii APP).

Nastavte reZzim Cistenia a tlacidlo zvoleného rezimu sa zobrazi v bielej farbe (2).

Pred vstupom do vody umiestnite robota na rovny povrch a pockajte priblizne 5 s, kym
sa robot nakalibruje (3).

Po vloZeni robota do vody sa automaticky spusti Cistenie (4).

Poznamka: pred vstupom do vody je nevyhnutné umiestnit robota na rovnu plochu a
pockat priblizne 5 s, kym sa robot nakalibruje. Dodrzanim tychto krokov zabezpecite
maximalnu ucinnost Cistiacej drahy robota.

Tipy

e Pred Cistenim sa ubezpecte, Ze sa v bazéne nenachadzaju Ziadne cudzie predmety,
napriklad uteraky alebo hracky.

e Pocas Cistenia zabrante vstupu zvierat a ludi do bazéna.

¢ Na dosiahnutie optimalnych vysledkov Cistenia sa odporuca prevadzkovat robot
oddelene od obehového cerpadla.

e Ked robot vstupi do vody, signal WiFi zoslabne a odpoji sa od telefonu. Ked robot
vyjde z vody, aj ked je na vodnej hladine, signal WiFi sa obnovi. Aplikacia sa
automaticky znovu pripoji a synchronizuje prislusné tdaje o Cisteni.
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Udrzba po Cisteni

Po dokonceni Cistenia roboticky Cisti¢ bazéna automaticky zakotvi na okraji bazéna (1).
Opatrne vytiahnite robota z bazéna (2).

Vycistite kos filtra

Otvorte horny kryt robota (3), vyberte filtracny kés (4), vyprazdnite késS. Potom oddelte

vonkajsi a vnutorny kos (5). Oba koSe dokladne oplachnite vodou a potom ich opat
nasadte do robota (6).

(1] (2] /
. )
3]
o 0
=
Tipy

e Po dokonceni Cistenia a vytiahnuti z vody sa robot automaticky vypusti.

e Kedzrobota prestane kvapkat voda, vratte ho spat do nabijacieho doku na dalSie
pouZzitie.

e Ak sarobot automaticky nevrati na breh bazéna, mdZete ho manualne navadzat
pomocou funkcie parkovania/dialkového ovladania v aplikacii alebo pouZit dodany
hak na zdvihnutie robota.
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Udrzba a vymena

Poznamka: pred vykonavanim udrzby sa ubezpecte, Ze je robot odpojeny od napajania.
Dvojity filtracny ko6s

K&S Cistite kazdé 2 - 3 dni alebo podla potreby v zavislosti od jeho znelistenia, aby sa
zachovala optimalna pracovna ucinnost.

Oddelte vonkajsi a vnutorny kéS. Oplachnite ich vodou. V pripade pretrvavajucich
nanosov rias pouzite na Cistenie kefku.

o 2]

Tip
Aby ste pocas tohto procesu neposkodili filtracny kdS, je nevyhnutné pouzivat kefu s
makkymi Stetinami a zaobchadzat s nou opatrne.

Valcekovy Stetec
Odmontujte a vyberte valCekovu kefu. Ak sa na kefe nahromadili necistoty, napriklad
blato alebo zamotané vlasy, dokladne ju oplachnite hadicou.

(1] (2]
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Bocny Stetec
Odmontujte a odstrante bocnu kefu. Pomocou dodaného skrutkovaca odstrante spodnu
skrutku a potom vytiahnite naboj. Vycistite z neho vSetky necistoty alebo zamotané Zasti.

Vrtula
Bezpecne uchopte vodiace kolieska oboma rukami a opatrne vysunte bocny panel.
Ubezpecte sa, Ze okolo vrtul nie s namotané Ziadne prekazky.

Ultrazvukovy senzor a senzor TOF
Utrite ich makkou suchou handrickou.
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Senzor Al Vision a doplnkové svetlo
Utrite ich makkou suchou handrickou.

UloZisko

e Odvodnenie: pri dlhodobom skladovani stlacte a podrzte tlacidlo ,Pro Mode" po
dobu 3 sekund, aby ste zabezpecili Uplné vypustenie vSetkej vody vo vnutri robota.
Pockajte priblizne 3 minuty, kym sa proces vyprazdnovania dokondi.

e Bezpecnostné opatrenia: udrzujte robota mimo dosahu extrémnych teplot,
otvoreného ohna a miest pristupnych detom.

e Prostredie na ukladanie: najdite si chladné, suché vnutorné skladovacie priestory,
ktoré su chranené pred priamym sinec¢nym svetlom, dazdom a mrazom.

e Ochrana proti prachu: pri skladovani robota ho vhodne chrante pred prachom. Na
skladovanie sa odporuca pouzivat dodany kryt. Podrobnosti najdete v prirucke k
prislusenstvu.

¢ Vypnutie napajania a sprava batérie: pri skladovani robota vypnite a odpojte ho
od zdroja napajania. Najmenej kazdych 6 mesiacov skontrolujte Uroven nabitia
batérie a nabite ju na priblizne 50 %.

CASTO KLADENE OTAZKY

Preco sa robot na dne bazéna nepohybuje alebo sa pohybuje pomaly?

¢ Robota sa odporuca prevadzkovat oddelene od obehového Cerpadla.

e Robot sa mbze zaseknut o odtok alebo iné prekazky na dne bazéna. Ak sa po
niekolkych minutach UspesSne nedostane zo zovretia, pomozte mu ru¢ne pomocou
hacika. Ked sa robot dostane z pasce, bude pokracovat v Cisteni.

e Ak je bazén prilis znecisteny, robot rychlo vysaje necistoty a kal. OkamZite
skontrolujte filtracny kos, Ci nie je potrebné ho vycistit.

Preco trva tak dlho, kym robot vstupi do vody?

Robot potrebuje urcity ¢as na uvolhenie vzduchu vo vztlakovej komore, ked vstupi do
vody. Trpezlivo pockajte priblizne 3 minuty.

56



Preco je robot vypnuty?
e Slaby signal WiFi: je mozné, Ze robot je prilis daleko od dosahu signalu WiFi alebo
sa dostal do vody, ¢o spbsobilo odpojenie siete. Po obnoveni signalu sa robot
automaticky pripoji.

e Vypnutie robota: robot sa automaticky vypne, ked sa vybije batéria. Po nabiti a
zapnuti sa robot automaticky znovu pripoji.

¢ Robot pripojeny cez iné konto: robot méze byt pripojeny k uctu iného
pouzivatela. M6Zete obnovit jeho nastavenia WiFi a znovu sa pripojit.

e Problém so smerovacom: ak sa router restartuje, ak doslo k zmene nazvu alebo
hesla WiFi routera alebo ak router zaradil zariadenie na Ciernu listinu, vyrieste

najprv tieto problémy, aby ste zistili, Ci sa zariadenie vrati do prevadzky. Ak problém
pretrvava, resetujte WiFi a znovu sa pripojte.

Preco sa robot neda nabit?
e Skontrolujte, ¢i je robot spravne zapojeny.
e Skontrolujte, ¢i je robot spravne umiestneny na nabijacom doku.
e Skontrolujte, ¢i nie su nabijacie koliky doku a robota zhrdzavené alebo znecistené.
Ak ano, pred dalSim pokusom o nabijanie ich vycistite.

Preco je pred zacatim a ukonéenim robot hluény?
To je normalne. Robot sa vyprazdriuje a oCakava sa, Ze to bude trvat priblizne 3 minuty.
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Zarucné podmienky

Na novy vyrobok sa vztahuje zaruka 3 roky. V pripade potreby opravy alebo inych
sluzieb pocas zarucnej doby sa obratte priamo na predajcu vyrobku, je potrebné
predlozit originalny doklad o kupe s datumom nakupu.

Za rozpor so zaruénymi podmienkami, pre ktory nemozno uznat uplatnenu
reklamaciu, sa povazuju nasledujuce skuto€nosti:

Pouzivanie vyrobku na iny Ucel, nez na aky je vyrobok urceny, alebo nedodrziavanie
pokynov na udrzbu, prevadzku a servis vyrobku.

PosSkodenie vyrobku Zivelnou pohromou, zasahom neopravnenej osoby alebo
mechanicky vinou kupujuceho (napr. pri preprave, Cisteni nevhodnymi prostriedkami
atd.).

Prirodzené opotrebovanie a starnutie spotrebného materialu alebo komponentov
pocas pouzivania (napr. batérie atd.).

P&sobenie nepriaznivych vonkajsich vplyvov, ako je sine¢né Ziarenie a iné Ziarenie
alebo elektromagnetické polia, vniknutie tekutin, vniknutie predmetov, prepatie v
sieti, elektrostatické vybojové napatie (vratane blesku), chybné napajacie alebo
vstupné napatie a nevhodna polarita tohto napatia, chemické procesy, ako su
pouzité napajacie zdroje atd.

Ak niekto vykonal upravy, modifikacie, zmeny dizajnu alebo adaptacie s cielom
zmenit alebo rozsirit funkcie vyrobku v porovnani so zakupenym dizajnom alebo
pouzitim neoriginalnych komponentov.
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Vyhlasenie o zhode EU

Tento vyrobok spifia pravne poZiadavky nasledujdcich smernic Eurépskej tnie: €.
2014/53/EU

C€

WEEE

Tento vyrobok sa nesmie likvidovat ako bezny domaci odpad v stlade so smernicou EU
o odpade z elektrickych a elektronickych zariadeni (OEEZ - 2012/19/EU). Namiesto toho
sa musi vratit na miesto nakupu alebo odovzdat na verejnom zbernom mieste
recyklovatelného odpadu. Zabezpecenim spravnej likvidacie tohto vyrobku pomézete
predist moznym negativnym ddsledkom pre Zivotné prostredie a ludské zdravie, ktoré
by inak mohlo spdsobit nevhodné nakladanie s odpadom z tohto vyrobku. Dal3ie
informacie ziskate na miestnom urade alebo na najblizSom zbernom mieste. Nespravna
likvidacia tohto druhu odpadu mdze mat za nasledok pokuty v stlade s vnutrostatnymi
predpismi.
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Kedves vasarlé,

Kdszonjuk, hogy megvasaroltad termékunket. Kérjuk, az elsé hasznalat el6tt figyelmesen
olvasd el az alabbi utasitasokat, és 6rizd meg ezt a hasznalati Utmutatot a késébbi
hasznalatra. Fordits kulonds figyelmet a biztonsagi utasitasokra. Ha barmilyen kérdésed
vagy észrevételed van a készulékkel kapcsolatban, kérjuk, latogass www.poolpartner.cz

Importér Pool Partner s.r.o., Jesenicka 372, 25244 Dolni Jir&any, Ceska
republika, info@poolpartner.cz

Biztonsagi eldirasok

Figyelmeztetés: Olvasd végig figyelmesen az 6sszes biztonsagi figyelmeztetést és
utasitast. A figyelmeztetések és utasitasok figyelmen kivil hagyasa aramutést, tizet
és/vagy sulyos sérulést okozhat.

Az elektromos berendezés telepitésekor és hasznalatakor mindig be kell tartani az
alapvetd biztonsagi évintézkedéseket, beleértve a kovetkezdket:

e Ezt aterméket 8 éves vagy annal id8sebb gyermekek, valamint fizikai, érzékszervi
vagy értelmi fogyatékossaggal, illetve korlatozott tapasztalattal vagy ismeretekkel
rendelkez6 személyek csak szuld vagy gondvisel6 feltigyelete mellett hasznalhatjak
a biztonsagos mUkodés biztositasa és a kockazatok elkerulése érdekében. A
tisztitast és karbantartast gyermekek feltigyelet nélkul nem végezhetik.

e Gyermekek nem jatszhatnak ezzel a termékkel. Ugyelj arra, hogy a gyermekek és a
haziallatok biztonsagos tavolsagban legyenek a robot-medencetisztitétol, amig az
mukddésben van.

e Akadalyozd meg a véletlen inditast. Gyz6dj meg réla, hogy a robot ki van
kapcsolva, miel6tt felveszed vagy hordozod. Balesethez vezethet, ha a robotot Ugy
viszed, hogy az ujjad a bekapcsolégombon van.

o Kedvezétlen kortlmények kdzott az akkumulatorbél folyadék szivaroghat. Kertld az
érintkezést. Ha mégis érintkezés torténik, oblitsd le vizzel. Ha a folyadék szembe
kerdl, fordulj orvoshoz. Az akkumulator folyadék irritaciot vagy égési sériuléseket
okozhat.

e Ne hasznalj sérult vagy moédositott akkumulatort vagy készuléket. A sérult vagy
modositott akkumulatorok kiszamithatatlanul viselkedhetnek, ami tizet, robbanast
vagy sérulésveszélyt okozhat.

¢ Ne hasznalj harmadik féltél szarmazé akkumulatort vagy téltddokkolot. Csak a
gyarto altal meghatarozott Beatbot RCDS01 tapegységgel hasznald. Ha a tapkabel
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megsérul, a veszély elkertlése érdekében a gyartonak, annak szervizének vagy
hasonldan képzett személyeknek kell kicserélnie.

A karbantartas elvégzése el6tt gy6z6dj meg réla, hogy a robot ki van kapcsolva, és a
toltédokkold ki van hazva.

Ne helyezd a toltédokkolot héforras kdzelébe. Kovesd az dsszes toltési utasitast, és
ne toltsd a készuléket a hasznalati utasitasban megadott hémérsékleti
tartomanyon kivul. A nem megfelel6 vagy a megadott tartomanyon kivuli
hémérsékleten torténd toltés karosithatja az akkumulatort és névelheti a
tlzveszélyt.

Ez a termék olyan elemeket tartalmaz, amelyeket csak szakképzett szakemberek
cserélhetnek ki. Ne médositsd vagy probald megjavitani a készuléket vagy az
akkumulatort, kivéve a hasznalati és apolasi utmutatdban feltintetett médon. A
szervizelést kizardlag azonos cserealkatrészek felhasznalasaval, szakképzett szerviz
szakemberrel végeztesd el. Ez biztositja a termék biztonsaganak meg6rzését.

Ne lépj a medencébe, amig a robot a vizben dolgozik.

Ha a robot-medencetisztitd a viz alatt van, vagy mas esetekben, amikor nem
kényelmes kozvetlenll felemelni a robotot, akkor a mellékelt kampo segitségével
kell kihuzni. Kérjuk, tgyelj a kampo helyes és 6vatos hasznalatara a véletlen
sérulések elkertulése érdekében.

Ne tedd ki az akkumulatorcsomagot vagy a készuléket tlznek vagy tulzott
hémérsékletnek. Tlznek vagy 130 °C feletti hémérsékletnek valé kitétel robbanast
okozhat. A 130 °C-os hémeérséklet egyenérték( a 265 °F-os hémeérséklettel.

Normal hasznalat esetén ezt a berendezést legalabb 20 cm (7,87 hivelyk)
tavolsagban kell tartani az antenna és a felhasznalé teste kozott.

A robotot szamos modern érzékel6vel szerelték fel, amelyek donté szerepet
jatszanak a robot mikoddésében és teljesitményében. A robot teljesitményének és
élettartamanak biztositasa érdekében kérjuk, ne helyezd a robotot hosszu idére
szélséséges kornyezeti korulmények kozé, példaul magas hdmeérsékletre, erés
fénybe vagy alacsony hdmeérsékletre. Javasoljuk, hogy a robotot a jelen
kézikdnyvben foglalt kdvetelményeken belll hasznald és tarold.

A 2100 m (6889,77 lab) magassag tullépése esetén a robot-medencetisztitd nem
képes megfelel6en mikodni. Ezért kérjuk, gondoskodj arrdl, hogy a robotot olyan
tertleteken hasznald, amelyek megfelelnek ennek a magassagi korlatozasnak, hogy
elkertld a robot nagy magassagban torténd Uzemeltetésébdl eredd problémakat.

Orizd meg ezt a hasznalati utasitast a késébbi hasznalat érdekében.
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5G nyilatkozat

Az 5150-5250 MHz-es savban valé mikodésre szolgald készulék csak beltéri hasznalatra
alkalmas, hogy csdkkentse a tarscsatornas mobil miholdas rendszerek karos
zavarasanak lehet8ségét;

A levalaszthaté antennaval (antennakkal) rendelkezd eszkdzok esetében az 5250-5350
MHz és 5470-5725 MHz savban az eszk6z6k megengedett legnagyobb
antennaer@sitésének olyannak kell lennie, hogy a berendezés még mindig megfeleljen
az e.i.r.p. hatarértéknek.

MPE kovetelmények

Az FCC/IC RF expoziciés kovetelmények teljesitése érdekében a készulék mikodése
soran legaldbb 20 cm-es tavolsagot kell tartani a készulék antennaja és a személyek
kozott. A megfeleld mikodés biztositasa érdekében ennél kisebb tavolsag nem ajanlott.

Normal hasznalati korilmények k6zott ezt a berendezést legalabb 20 cm tavolsagban

kell tartani az antenna és a felhasznalé teste kdzott.

CEC izemmad

Nyomd meg és tartsd lenyomva az "Egyéni mod" gombot kb. 20 masodpercig a CEC mod
engedélyezéséhez. A letiltashoz pedig nyomd meg barmelyik gombot.
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A csomag tartalma

Robot-
medence- o ’
tisztitd Tolt6é dokkold
(
\ . Tisztitdszer készlet
Beatbot Eredeti por-

és vizallo

] boritas wﬁﬁ

Tartalék csavarok az oldalsé keféhez

Csavarhuzé
& x4

Oldalso kefe

Kampo
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A termék szerkezetének abraja

1. Nyomogombos 7. Ultrahangos érzékel6*2 13. M6d gomb
kapcsold

2. Sz(lir6kosar fedél 8. TOF érzékel6*2 14. Oldalsé kefe*2

3. Vizkivezetés 9. Tisztitoszer-készlet 15. Kiegészitd fény*2
4. Tisztitoszer-készlet 10. Kettds szlrékosar 16. Al Vision érzékeld
fedele

5. Lanctalp *2 11. Kétcsoportos hengerkefe 17. Vezet6kerék*6

6. Fogantyu 12. Panel kijelz6

Megjegyzés: Az dbra csak tajékoztato jellegli. Kérjuk, a pontossag érdekében tekintsd
meg a tényleges terméket.
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Termékleirasok

Alapvet6 paraméterek
Modell

AquaSense 2 Ultra

Miikédési fesziiltség

Robotikus medencetisztitdé: 21,6 V

Toltés bemenet

Tolt6allomas: 100-240 V, 50/60 Hz

Toltés kimenet

Tolt6allomas: 28 V=3 A

Névleges kapacitas 13400 mAh
Uzemidé =4.5h
Toltési id6 =4.5h

A sziir6kosar maximalis kapacitasa 3.7L

Toltési kornyezet hdmérséklete

0°C-40°C (32°F~104°F)

Termék tarolasi h6mérséklete

(A robot-medencetisztité és a téltéallomas

szamara is)

-20°C-45°C (-4°F~113°F)

Paratartalom

RH< 75%

Védettségi fok szabvanyok

IP68 a robot-medencetisztito,
IPX4 a toltédokkold esetében

x  Vezeték nélkiili technolégia specifikaciok

Wi-Fi

Miikodési frekvencia

2.4G: 2.400-2.4835 GHz

5G: 5,150-5,725 GHz

Adételjesitmény (EIRP)

2,4G: <19 dBm

5G: <21 dBm

Bluetooth

Mkodési frekvencia

2,400-2,4835 GHz

Adételjesitmény (EIRP)

<10 dBm

Vizkérulmények a robotok hasznalatahoz

Klér

Max 4 PPM

S6

Max 5000 PPM

Munkahomérséklet

6-35°C (43-95 )°F

PH

Ajanlott 7.0-7.8

Vizmélység

0,5-3,0 m (1,64-9,84 ft)
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A robot gombjai

L._J

o

) o

u O O o
o

o

Bekapcsolégomb (3)

A robot bekapcsolasahoz nyomd meg roviden, a kikapcsolashoz
tartsd lenyomva korulbeltl 3 masodpercig.

Uzemmod gombok (1), (2),
(4), (5)

A valtashoz nyomd meg a megfelel6 Gzemmod gombot.

Padl6é Gzemméd (1)

A padld megtisztitasa (hyomd meg és tartsd lenyomva kb. 3
masodpercig, hogy a tisztitdszer adagolasa elinduljon).

Standard Gzemmaod (2)

Tisztitas sorrendben: padlo, falak és vizfelulet.

Pro mod (4)

Tisztitas sorrendben: padlo, falak, a vizfelUlet és a felUlet
sorrendjében.

Egyéni tzemmdad (5)

Az alkalmazason keresztil beéllithatod a tisztitasi teriletet és
id6tartamot az igényeinek megfelel6en. Amint a beallitasokat
sikeresen konfiguraltad az Alkalmazasban, azok szinkronizalodni
fognak ezzel az tzemmaddgombbal.

Hotspot konfiguracié

A hotspot-konfiguracié elinditasahoz tartsd lenyomva egyszerre a
"Padlé uzemmaod" (1) és a "Bekapcsologomb™ (3) gombokat kb. 3
masodpercig.

Gyari visszaallitas

A gyari beallitasok visszaallitasahoz tartsd lenyomva a "Standard
Uzemmad (2)", "Bekapcsologomb (3)" és "Pro maéd (4)" gombokat
egyszerre kb. 10 masodpercen keresztul.

Fényjelzések jelentése

Fényjelzé

Funkcioé

Folyamatos zold fény

Az akkumulator teljesen feltéltve

Sarga fény

Az akkumulator toltottségi szintje alacsony

Folyamatos narancssarga fény | Az akkumulator kdzel a lemeruléshez

Folyamatos lila fény

Tisztitészer adagolasa

Villogb narancssarga fény Robot meghibasodas

Villogo kék fény

Halbzati konfiguralads/OTA frissités

Pislakol6 fény

Toltés
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Megjegyzés: A toltési folyamat soran a fény szine az akkumulator aktualis szintjét
tukrozi.

Utmutaté az alkalmazas hasznalatahoz

|
[w]

Alkalmazas letoltése

A legujabb alkalmazas letoltéséhez vagy olvasd be az alabbi QR-
kodot, vagy keress ra a "Beatbot"-ra az App Store-ban vagy a Google
Play-ben.

Robot kapcsolat
Kérjuk, csatlakoztatas el6tt ellendrizd a kovetkezd elemeket:

e Gy8z6dj meg rola, hogy a robot be van kapcsolva

e Ellen6rizd, hogy a mobiltelefon és a robot azonos Wi-Fi lefedettségi
tartomanyban van-e, és er6s-e a jel.

e Gy8z8dj meg rola, hogy a telefon csatlakozik a Wi-Fi hal6zathoz

¢ Vidd a telefont a robot kdzelébe (a telefon és a robot kdzo6tti tavolsagnak 1
méteren beldl kell lennie).

Tartsd lenyomva egyszerre a "Bekapcsologomb (2)" és a "Padlé Gzemmadd (1)" gombokat
kb. 3 s-en keresztul, és amikor a kijelzd kék szinnel villog, a robot készen all a hal6zat
beallitasara. Ezutan a kdvetkezd moédszerek kozul valaszthatsz a csatlakozas
befejezéséhez:

A. Hozzaadas Bluetooth-on keresztiil: Gy6z8dj meg rdla a csatlakoztatas elétt, hogy a
mobiltelefon bluetooth-ja be van kapcsolva. Koppints az alkalmazas kezd6lapjan a
"Készulék hozzaadasa" lehetdségre, és a rendszer automatikusan megkeresi a
robotmodellt. Kévesd az App utasitasait a csatlakozas befejezéséhez.

B. Szkennelés hozzaadashoz: Koppints az alkalmazas kezd8lapjan a "Scan to Add"
gombra, iranyitsd a kamerat a roboton lévé QR-kddra, és kdvesd az alkalmazas
utasitasait a csatlakozas befejezéséhez.

C. Kézi hozzadadas: Koppints az "Eszkdz hozzdadasa" gombra az alkalmazas
kezd6lapjan, valaszd ki a robot modelljét, és kdvesd az alkalmazas utasitasait a
csatlakozas befejezéséhez.

A} B (C

-

Vagy
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Erzékeld

Al Vision
érzékeld

Ultrahangos
érzéekel6

TOF érzékeld

Viznyomas
érzékeld

Leiras

Az Al Vision érzékel6 az Al algoritmus segitségével a képeken lévd
targytipusok azonositasara és a tisztitasi hatas javitasara szolgal. Modell:
XBC20E70 V3, Specifikacio: XBC20E70 V3: 640H*480V@10bit 180fps,
Vizsgalati tavolsag: max. 70cm.

Az ultrahangos érzékel6 az ultrahanghullam iranyitott atvitele utan a
visszhangérték alapjan nagyjabdl meg tudja kulénboztetni a kuléonbozd
targyakat, és a kornyezd targyak tavolsaganak mérésére is alkalmas.
Modell: AW-UD1000DV3.3.0-255-3L1001, Specifikacié: Tesztelési tavolsag:
60-2000mm.

Infravoros fényhullam érzékel6 segitségével valo feltérképezésre szolgal,
iranyitott infravéros fényhullam kibocsatasa annak érdekében, hogy
meghatarozza, van-e visszaver6deés és milyen a visszaver6dés eréssége a
medence szélén.

Modell: AO5, Specifikacid: A05: Max. 1000 mm mélységl vizben
hasznalhato.

A viznyomas-érzékeld a vizmélység kiszamitasahoz méri a viznyomast,
emellett pedig a viz hémérsékletét is képes mérni.

Modell: LIGOFAO5LRYT4-02, Specifikacio: 75-150kpa, -40-125°C.

A készulék muikodése

Az oldalsé kefe beszerelése
Vedd ki az oldalsé keféket a csomagolasbaol (1).

llleszd a kefe egyik végét a kiemelkedéshez (2)

Forgasd el a kefét az orso korul, és rogzitsd a masik végét a kiemelkedéshez (3)

Gy6z8dj meg arrol, hogy mindkét kefe szilardan rogzitve van és szabadon forog (4)
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A tisztitoszer-készlet telepitése

Nyisd ki a robottisztitd-készlet fedelét (1).
Vedd ki a tisztitdszer-készletet, és vedd le a kupakot (2).
Tépd le a készlet feluletén 1év6 aluminiumfaéliat (3).

Helyezd a készletet a robotra Ugy, hogy az interfész lefelé nézzen. Ovatosan, de
hatarozottan nyomd a helyére, amig "kattand" hangot vagy hangjelzést nem hallasz.
Ezutan zard be a fedelet (4).

Nyomd meg és tartsd lenyomva a "Padlé uzemmdéd" gombot kb. 3 masodpercig a
tisztitdszer adagolasanak aktivalasahoz. A robot kijelz6jének lila fénye jelzi a sikeres
aktivalast. Nyomd meg és tartsd lenyomva a gombot kortlbeldl 3 masodpercig ismét a
kikapcsolashoz (5).

(1]
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Toltés
A toltéallomas 6sszeszerelése
Told a konzolt alulrdl felfelé a toltéallomas hatuljan 1évé horonyba (1). Akkor van

megfelel6en felszerelve, ha egy "kattanast" hallasz (2).

A tapegység csatlakoztatasa
Csatlakoztasd az aramforrashoz (3).

A robot feltdltése
Helyezd a robotot a téltédokkoldra (4). Amikor a roboton 1évé panel kijelz8je pislakolo
fényt mutat (5), ez azt jelenti, hogy a robot toltoédik.

T

Tippek
e Arobot hasznalata el6tt gy6z6dj meg réla, hogy a robot elegendd toltottséggel
rendelkezik.

o Atoltési hémérséklet 0~ 40°C /32~104° F. Toltés kozben ajanlott a robotot a Wi-Fi
lefedettségi tertleten belul, nedvességtdl és kozvetlen napfénytél tavol tartani.
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Elokészuletek a tisztitas elott

Tisztitas el6tt gy6z8dj meg arrdél, hogy a robot be van kapcsolva, és elegend6 energiaval
rendelkezik. A roboton Iévd panel kijelzének folyamatosan zdlden kell vilagitania, ha a
robot teljesen feltoltétt allapotban van (1). (Ha a robotot csatlakoztattad az
alkalmazashoz, akkor az alkalmazason belul is ellendrizheted az energiaszintet).

Allitsd be a tisztitasi modot, és a kivalasztott izemmaéd gombja egyszin( fehér szinnel (2)
jelenik meg.

Miel6tt a robot a vizbe 1épne, helyezd egy vizszintes feluletre, és varj kb. 5 masodpercet,
amig kalibralddik (3).

Miutan a robotot a vizbe helyezted, az automatikusan megkezdi a tisztitast (4).

Megjegyzés: Miel6tt a vizbe Iépne, a robotot mindenképpen vizszintes talajra kell
helyezni, és varni kell kb. 5 masodpercet, amig a robot kalibralodik. Ezen |épések
betartasaval biztositod a robot tisztitasi Utvonalanak maximalis hatékonysagat.

Tippek

o Tisztitas el6tt kérjuk, gy6z6dj meg arrdl, hogy nincsenek-e idegen targyak, példaul
torolkozOk vagy jatékok a medencében.

e Keruld el, hogy a tisztitas soran allatok és emberek a medencébe Iépjenek.

e Az optimalis tisztitasi eredmények érdekében ajanlott a robotot a
keringet&szivattyutdl elkalonitve mikodtetni.

e Amikor a robot belép a vizbe, a Wi-Fi jel gyengul, és megszakitja a kapcsolatot a
telefonnal. Amint a robot kilép a vizbdl, beleértve azt is, amikor a viz felszinén van, a
Wi-Fi jel helyreall. Az alkalmazas automatikusan uUjracsatlakozik és szinkronizalja a
vonatkozd tisztitasi adatokat.
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Tisztitas utani karbantartas

A tisztitasi feladat elvégzése utan a robot-medencetisztitd automatikusan kijon a
medence szélére (1).

Ovatosan huzd ki a robotot a medencébdl (2).

A szlirokosar tisztitasa

Nyisd ki a robot fels6 fedelét (3), vedd ki a szlir6kosarat (4), és uritsd ki a kosarat. Ezutan
valaszd szét a kulsé és a belsé kosarat (5). Mindkét kosarat alaposan 6blitsd ki vizzel,
majd szereld vissza a robotba (6).

o 2]
3]
(5]
Tippek
. gsiizze'ités befejezése és a vizbdl valé kiemelés utan a robot automatikusan leereszti

e Miutdn a robot mar nem ereszti a vizet, tedd vissza a toltédokkoldra a kovetkez6
hasznalatig.

e Ha arobot nem tér vissza automatikusan a medence szélére, kérjuk, a mellékelt
kampoval huzd a felszinre, majd emeld ki.
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Karbantartas és cserélhet6 tartozékok

Megjegyzés: A karbantartas el6tt gy8z6dj meg arrdl, hogy a robot le van valasztva a
hal6zatrol.

sy sy

Kettds szlir6kosar
2-3 naponta mindenképpen vagy szukség esetén a szennyezettségének megfelel8en
tisztitsd meg a kosarat, hogy meg@rizd az optimalis mikddési hatékonysagot.

Vélaszd szét a kiilsd és a belsd kosarat. Oblitsd ki 8ket vizzel. Tartds algasodas esetén
hasznalj kefét a tisztitashoz.

o e

Tipp
Annak érdekében, hogy e folyamat soran ne sériljon meg a szirékosar, mindenképpen
puha sortéjd kefét hasznalj, és 6vatosan banj vele.

Hengerkefe
Oldd ki és vedd ki a hengerkefét. Ha a kefén szennyez6dések, példaul sar vagy
0sszegubancolédott haj gyllt 6ssze, alaposan Oblitsd ki slaggal.

(1] e
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Oldalsé kefe

Oldd ki és vedd ki az oldalso kefét. A mellékelt csavarhuzéval tavolitsd el az alsé csavart,
majd huzd ki az orsét. Tisztitsd meg minden tormeléktdl vagy 6sszegubancolédott
dologtdl.

Légcsavar

Fogd meg mindkét kezeddel biztonsagosan a lanctalpat, és évatosan csusztasd ki az
oldalsé panelt. Gy6z8dj meg rdla, hogy nincsenek a légcsavarok koré tekeredve
szennyezd&dések.

Ultrahangos érzékeld és TOF érzékeld
Torold le 6ket puha, szaraz ruhaval.
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Al Vision érzékel6 és kiegészitd fény
Torold le 6ket puha, szaraz ruhaval.

Tarolas

Leeresztés: Tartsd lenyomva a "Pro méd" gombot 3 masodpercig, hogy a robotban
lévd viz teljesen lefolyjon. Kérjuk, varj korulbelul 3 percet, amig a leeresztési folyamat
befejezddik.

Biztonsagi 6vintézkedések: A robotot tartsd tavol széls6séges hdmeérséklettdl, nyilt
langtol és gyermekek szamara hozzaférhet6 helyektél.

Tarolasi koérnyezet: Keress hlivos, szaraz, fedett taroléhelyet, amely védett a
kdzvetlen napfénytdl, es6tdl és fagytol is.

Porvédelem: Védd megfelel8en a robotot a portdl, ha hosszabb ideig tarolod. A
tarolashoz ajanlott a mellékelt fedelet hasznalni. A részletekért tekintsd meg a
tartozék kézikonyvet.

Kikapcsolas és akkumulator-kezelés: Tarolaskor kapcsold ki és valaszd le a
robotot az aramforrasrol. Legalabb 6 havonta ellendrizd az akkumulator téltottségi
szintjét, és toltsd fel korulbelul 50%-ra.

GYIK

Miért nem mozog a robot, vagy miért mozog lassan a medence padléjan?

Javasoljuk, hogy a robotot a keringetdszivattyutél elkildnitve Gzemeltesd.

A robot elakadhat a lefolyénal vagy a medence padléjan 1évé egyéb akadalyoknal.
Ha néhany perc elteltével sem tud sikeresen kijutni a csapdabdl, kérjuk, segits neki
manualisan, a kampo segitségével. A robot pedig folytatja a tisztitast, miutan
kijutott a csapdabdl.

Ha a medence tulsagosan szennyezett, a robot gyorsan felszivja a tormeléket és az
iszapot. Kérjuk, azonnal ellenérizd a szlir6kosarat, hogy nem kell-e tisztitani.
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Miért tart ilyen sokaig, amig a robot a vizbe ér?

A robotnak id6re van szuksége ahhoz, hogy a vizbe |épve kiengedje a levegbt az
uszékamrabdl. Kérjuk, varj turelmesen korulbelul 3 percet.

Miért van offline a robot?

e Gyenge Wi-Fi jel: Lehet, hogy a robot tul messze van a Wi-Fi jel hatotavolsagatdl,
vagy vizbe kerult, és emiatt megszakadt a hal6zat. A robot automatikusan Ujra
csatlakozik, amint a jel helyreall.

e Robot leallitasa: A robot automatikusan kikapcsol, ha az akkumulator lemerdl.
Feltoltés és bekapcsolas utan a robot automatikusan visszakapcsol.

o Masik fidkkal csatlakoztatott robot: A robot egy masik felhasznalo fidkjahoz
kapcsolédhat. Allitsd vissza a Wi-Fi beallitasait, és csatlakoztasd Ujra.

¢ Routerrel valé kapcsolat: Ha a router Ujraindul, ha a router Wi-Fi neve vagy
jelszava megvaltozott, vagy ha a router feketelistara tette a készuléket, kérjuk,
el6szor ezeket a problémakat kezeld, hogy megallapitsd, a készulék Ujra online lesz-
e. Ha a probléma tovabbra is fennall, allitsd vissza a Wi-Fi-t, és csatlakoztasd Ujra.

Miért nem lehet a robotot feltolteni?

e Kérjuk, ellen6rizd, hogy a robot megfelel6en van-e csatlakoztatva.

e Gy6z6dj meg réla, hogy a robot megfelel6en helyezkedik el a téltéallomason.

e Vizsgald meg, hogy a dokkolé és a robot toltécsapjai nem rozsdasak vagy
szennyezettek-e. Ha igen, tisztitsd meg 6ket, miel6tt Ujra megprdbalnad tolteni.

Miért van zaj a ciklus kezdete és vége el6tt?
Ez normalis. A robot leereszti a vizet, ami korulbelll 3 percet vesz igénybe.
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Jotallasi feltételek

Vasarolt Uj termékre 3 év garancia vonatkozik. Ha a garancialis id6szak alatt javitasra
vagy egyeb szolgaltatasra van szukseéged, forduljkdzvetlenul a termék eladdjahoz,
ehhez szikséged lesz a vasarlas datumaval ellatott eredeti vasarlasi bizonylatra.

Az alabbiak olyan garanciavesztésnek minésiilnek, amely miatt a reklamacié nem
fogadhato el:

o Aterméknek a termék rendeltetésétdl eltérd célra torténd hasznalata, vagy a termék
karbantartasara, Uzemeltetésére és szervizelésére vonatkozé utasitasok be nem
tartasa.

o Atermék természeti katasztrofa, illetéktelen személy beavatkozasa vagy a vevo
hibajabol bekodvetkezett mechanikai sérulése (pl. szallitas, nem megfelel6
eszkozokkel torténd tisztitas stb. soran).

o Afogybeszkdzok vagy alkatrészek természetes elhasznalédasa és dregedése a
hasznalat soran (pl. akkumulatorok stb.).

e Karos kuls6 hatasoknak valé kitettség, példaul napfény és egyéb sugarzas vagy
elektromagneses mezdk, folyadék behatolasa, targyak behatolasa, halézati
tulfeszlltség, elektrosztatikus kistlés (beleértve a villamlast), hibas tap- vagy
bemeneti feszlltség és e feszlltség nem megfeleld polaritasa, kémiai folyamatok,
példaul hasznalt tapegységek stb.

e Ha valaki a termék funkcidinak megvaltoztatasa vagy bdvitése érdekében a
megvasarolt konstrukciohoz képest mddositasokat, atalakitasokat, valtoztatasokat
végzett a konstrukcion, vagy nem eredeti alkatrészeket hasznalt.
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EU-megfeleléségi nyilatkozat

Ez a termék megfelel a kdvetkezd eurdpai unids iranyelv(ek) jogi kdvetelményeinek:
2014/53/EU

C€

WEEE

Ez a termék nem artalmatlanithaté normal haztartasi hulladékként az elektromos és
elektronikus berendezések hulladékairdl szol6 uniés iranyelvnek (WEEE - 2012/19 / EU)
megfelel8en. Ehelyett vissza kell juttatni a vasarlas helyére, vagy at kell adni az
Ujrahasznosithaté hulladékok nyilvanos gydjtéhelyén. Azzal, hogy gondoskodsz a termék
megfelel§ artalmatlanitasardl, segitesz megeldzni a kdrnyezetre és az emberi egészségre
gyakorolt esetleges negativ kovetkezményeket, amelyeket egyébként a termék nem
megfelel§ hulladékkezelése okozhatna. Tovabbi részletekért fordulj a helyi hatésaghoz
vagy a legkozelebbi gyljtéponthoz. Az ilyen tipusu hulladék nem megfeleld
artalmatlanitasa a nemzeti eldirasoknak megfelel8en pénzbirsagot vonhat maga utan.
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Sehr geehrter Kunde,

vielen Dank fur den Kauf unseres Produkts. Bitte lesen Sie die folgenden Anweisungen
vor dem ersten Gebrauch sorgfaltig durch und bewahren Sie diese Bedienungsanleitung
zum spateren Nachschlagen auf. Beachten Sie insbesondere die Sicherheitshinweise.
Wenn Sie Fragen oder Kommentare zum Gerat haben, wenden Sie sich bitte an
www.poolpartner.cz.

Lieferant Pool Partner s.r.o0., Jesenicka 372, 25244 Dolni Jir€any, Ceska
republika, info@poolpartner.cz

Sicherheitsvorschriften

Warnung: Lesen Sie alle Sicherheitshinweise und Anweisungen. Die Nichtbeachtung der
Warnhinweise und Anweisungen kann zu einem elektrischen Schlag, Brand und/oder
schweren Verletzungen fuhren.

Bei der Installation und Verwendung dieses elektrischen Gerats sollten immer
grundlegende Sicherheitsvorkehrungen getroffen werden, einschliel3lich der folgenden:

e Dieses Produkt kann von Kindern ab 8 Jahren und Personen mit kdrperlichen,
sensorischen oder intellektuellen Defiziten oder mit begrenzter Erfahrung oder
Wissen unter der Aufsicht eines Elternteils oder Erziehungsberechtigten benutzt
werden, um einen sicheren Betrieb zu gewahrleisten und jegliche Risiken zu
vermeiden. Die Reinigung und Wartung darf nicht von Kindern ohne Aufsicht
durchgefuhrt werden.

e Kinder durfen nicht mit diesem Produkt spielen. Achten Sie darauf, dass Kinder und
Haustiere wahrend des Betriebs des Poolreinigungsroboters in einem sicheren
Abstand zu diesem gehalten werden.

e Verhindern Sie ein unbeabsichtigtes Starten. Vergewissern Sie sich, dass der
Roboter ausgeschaltet ist, bevor Sie ihn in die Hand nehmen oder tragen. Wenn Sie
den Roboter mit dem Finger auf der Einschalttaste tragen, kann es zu Unfallen
kommen.

e Unter missbrauchlichen Bedingungen kann BatterieflUssigkeit austreten.
Vermeiden Sie Kontakt. Bei Kontakt mit Wasser abspulen. Wenn die Flussigkeit in
die Augen gelangt, einen Arzt aufsuchen. BatterieflUssigkeit kann Reizungen oder
Verbrennungen verursachen.

e Verwenden Sie keine beschadigten oder modifizierten Batterien oder Gerate.
Beschadigte oder modifizierte Batterien kdnnen ein unvorhersehbares Verhalten
zeigen, was zu Feuer, Explosion oder Verletzungsgefahr fuhren kann.
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Verwenden Sie keine Akkus oder Ladestationen von Drittanbietern. Verwenden Sie
nur das vom Hersteller angegebene Beatbot RCDS0O1 Netzgerat. Wenn das

Netzkabel beschadigt ist, muss es durch den Hersteller, seinen Kundendienst oder
ahnlich qualifizierte Personen ersetzt werden, um eine Gefahrdung zu vermeiden.

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter ausgeschaltet und die Ladestation
ausgesteckt ist, bevor Sie Wartungsarbeiten durchfuhren.

Stellen Sie die Ladestation nicht in der Nahe einer Warmequelle auf. Befolgen Sie
alle Ladeanweisungen und laden Sie das Gerat nicht auRerhalb des in den
Anweisungen angegebenen Temperaturbereichs auf. Unsachgemal3es Aufladen
oder Aufladen bei Temperaturen aul3erhalb des angegebenen Bereichs kann die
Batterie beschadigen und die Brandgefahr erhéhen.

Dieses Produkt enthalt Batterien, die nur von qualifizierten Technikern
ausgetauscht werden durfen. Verandern Sie das Gerat oder die Batterie nicht und
versuchen Sie nicht, sie zu reparieren, es sei denn, dies ist in der Gebrauchs- und
Pflegeanleitung angegeben. Lassen Sie das Gerat von einem qualifizierten
Techniker reparieren, der nur identische Ersatzteile verwendet. Dadurch wird
sichergestellt, dass die Sicherheit des Produkts erhalten bleibt.

Betreten Sie das Schwimmbecken nicht, wahrend der Roboter im Wasser arbeitet.

Wenn der Schwimmbeckenreinigungsroboter unter Wasser ist oder in anderen
Situationen, in denen es nicht moglich ist, den Roboter direkt anzuheben, muss er
mit dem mitgelieferten Haken herausgezogen werden. Bitte verwenden Sie den
Haken richtig und vorsichtig, um versehentliche Verletzungen zu vermeiden.

Setzen Sie den Akku oder das Gerat keinem Feuer oder Ubermaliigen
Temperaturen aus. Bei Feuer oder Temperaturen Uber 130 °C besteht
Explosionsgefahr. Die Temperatur von 130 °C kann durch eine Temperatur von
265°F ersetzt werden.

Bei normalem Gebrauch sollte zwischen der Antenne und dem Korper des
Benutzers ein Abstand von mindestens 20 cm eingehalten werden.

Der Roboter ist mit einer Reihe von hochmodernen Sensoren ausgestattet, die eine
entscheidende Rolle fur seine Funktionalitat und Leistung spielen. Um die Leistung
und Lebensdauer des Roboters zu gewahrleisten, setzen Sie ihn bitte nicht Gber
einen langeren Zeitraum extremen Umgebungsbedingungen aus, wie z. B. hohen
Temperaturen, starkem Licht oder niedrigen Temperaturen. Es wird empfohlen,
den Roboter unter Einhaltung der in diesem Handbuch genannten Anforderungen
zu verwenden und zu lagern.

Bei Uberschreiten einer Héhe von 2100 m (6889.77 ft) kann der Roboter-
Poolreiniger nicht mehr richtig funktionieren. Stellen Sie daher sicher, dass der
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Roboter in Gebieten eingesetzt wird, die diese Hohenbeschrankung einhalten, um
Probleme zu vermeiden, die durch den Betrieb des Roboters in groRen Héhen
entstehen.

e Bewahren Sie diese Anweisungen auf.

5G-Erklarung

Das Gerat fur den Betrieb im Frequenzband 5150-5250 MHz ist nur fur die Verwendung
in Innenraumen vorgesehen, um das Potenzial fur funktechnische Stérungen von
Gleichkanal-Satellitenmobilsystemen zu verringern;

Bei Geraten mit abnehmbarer(n) Antenne(n) muss der hdchstzulassige Antennengewinn
fUr Gerate in den Bandern 5250-5350 MHz und 5470-5725 MHz so bemessen sein, dass
die Gerate den EIRP-Grenzwert noch einhalten.

MPE-Anforderungen

Um die FCC- / IC-HF-Expositionsanforderungen zu erftillen, sollte wahrend des Betriebs
des Gerats ein Abstand von 20 cm oder mehr zwischen der Antenne dieses Gerats und
Personen eingehalten werden. Um die Einhaltung der Vorschriften zu gewahrleisten,
wird ein Betrieb in einem geringeren Abstand nicht empfohlen.

Unter normalen Einsatzbedingungen sollte ein Abstand von mindestens 20 cm zwischen
der Antenne und dem Korper des Benutzers eingehalten werden.

CEC-Modus

Halten Sie die Taste "Custom Mode" etwa 20 Sekunden lang gedruckt, um den CEC-
Modus zu aktivieren. Und drtcken Sie eine beliebige Taste, um ihn zu deaktivieren.
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Produktstrukturdiagramm

1. Push-to-open-Schalter
2. Filterkorbdeckel

3. Wasserauslass

4. Agent Kit Abdeckung

5. Laufrad*2

6. Handgriff

7. Ultraschall-Sensor*2

8. TOF-Sensor*2
9. Klarmittel-Kit
10. Doppelfilterkorb

11. Zweigruppen-
Rollerburste

12. Panel-Anzeige

13. Modus-Taste

14. SeitenbUrste*2

15. Zusatzliches Licht*2
16. Al Vision Sensor

17. FGhrungsrad*6

Hinweis: Das Diagramm dient nur als Referenz. Bitte beziehen Sie sich auf das
tatsachliche Produkt fur die Genauigkeit.
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Produktspezifikationen

Grundlegende Parameter

Modell AquaSense 2 Ultra
Arbeitsspannung Roboter-Poolreiniger: 21,6 V
Lade-Eingang Ladestation: 100-240 V, 50/60 Hz
Lade-Ausgang Ladestation: 28 V=3 A

Nominale Kapazitat 13400 mAh

Laufzeit =45h

Aufladezeit =~4.5h

Maximale Kapazitat des Filterkorbs 3.7L

Temperatur der Ladeumgebung 0°C-40°C (32°F~104°F)

Produkt Lagertemperatur -20°C-45°C (-4°F~113°F)
(Roboter-Poolreiniger und Ladestation)

Luftfeuchtigkeit RH< 75%

Schutzart IP68 fur Schwimmbecken-Roboter,

IPX4 fur Ladestation

Spezifikationen zur drahtlosen Technologie

Wi-Fi
Betriebsfrequenz 2.4G: 2.400-2.4835 GHz
5G: 5,150-5,725 GHz
Leistung des Senders (EIRP) 2.4G:£19dBm
5G: <21 dBm
Bluetooth
Betriebsfrequenz 2,400-2,4835 GHz
Leistung des Senders (EIRP) <10 dBm

Wasserbedingungen fiir den Einsatz von Robotern

Chlor Maximal 4 PPM

Salz Maximal 5000 PPM
Arbeitstemperatur 6-35°C (43-95 )°F

PH Empfohlen 7.0-7.8
Wassertiefe 0,5-3,0 m (1,64-9,84 ft)
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Roboter-Schaltflachen

L._J

o

) | o o

) o o e

Einschalttaste (3)

Drucken Sie kurz, um den Roboter einzuschalten, und halten Sie
ihn etwa 3 Sekunden lang gedruckt, um ihn auszuschalten.

Modus-Tasten (1), (2), (4), (5)

Drucken Sie kurz auf die entsprechende Modustaste, um
umzuschalten.

Boden-Modus (1)

Reinigen Sie den Boden (halten Sie die Taste ca. 3 Sekunden lang
gedruckt, um die Ausgabe von Reinigungsmittel zu ermaoglichen).

Standard-Modus (2)

Reinigen Sie in der Reihenfolge Boden, Wande und Wasserlinie.

Profi-Modus (4)

Reinigen Sie in der Reihenfolge Boden, Wande, Wasserlinie und
Oberflache.

Benutzerdefinierter Modus
(5)

Sie kdnnen den Reinigungsbereich und die Dauer uber die App
nach Ihren Bedurfnissen einstellen. Sobald lhre Einstellungen in
der App erfolgreich konfiguriert sind, werden sie mit dieser
Modustaste synchronisiert.

Hotspot-Konfiguration

Halten Sie die Tasten "Power (3)" und "Floor Mode (1)" gleichzeitig
fUr ca. 3 Sekunden gedruckt, um die Hotspot-Konfiguration
auszuldsen.

Werksreset

Halten Sie die Tasten "Standard Mode (2)", "Power (3)" und "Pro
Mode (4)" gleichzeitig fur ca. 10 Sekunden gedruckt, um die
Werkseinstellungen wiederherzustellen.

Blitzeffekte

Licht-Anzeige

Funktion

Grunes Dauerlicht

Batterie ausreichend geladen

Gelbes Dauerlicht

Batterie schwach

Orangefarbenes Dauerlicht Die Batterie ist fast leer

Festes violettes Licht

Abgabe von Klarmittel
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Orange blinkendes Licht Stérung des Roboters

Blinkendes blaues Licht Netzwerkkonfiguration/OTA-Aktualisierung

Atmungslicht Aufladen

Hinweis: Wahrend des Ladevorgangs zeigt die Lichtfarbe den aktuellen Akkustand an.

Anweisungen zur Verwendung der App

App herunterladen L E
Du kannst entweder den QR-Code unten scannen oder im App I'% S
Store oder bei Google Play nach "Beatbot" suchen, um die neueste -

App herunterzuladen. =

Roboter-Anschluss
Bitte Uberprifen Sie vor dem Anschliel3en die folgenden Punkte:

Stellen Sie sicher, dass der Roboter eingeschaltet ist.

Vergewissern Sie sich, dass sich sowohl Ihr Mobiltelefon als auch der Roboter im
gleichen Wi-Fi-Abdeckungsbereich befinden und ein starkes Signal empfangen.
Stellen Sie sicher, dass Ihr Telefon mit Wi-Fi verbunden ist.

Bringen Sie das Telefon in die Nahe des Roboters (der Abstand zwischen Ihrem
Telefon und dem Roboter sollte weniger als 1 m betragen)

Drucken Sie die Tasten "Power (3)" und "Floor Mode (1)" gleichzeitig fur etwa 3 s. Wenn
die Anzeige blau blinkt, ist der Roboter bereit fur die Netzwerkeinrichtung. Dann kénnen
Sie eine der folgenden Methoden wahlen, um die Verbindung herzustellen:

A. Hinzufugen uber Bluetooth: Vergewissern Sie sich, dass das Bluetooth Ihres
Mobiltelefons vor der Verbindung eingeschaltet ist. Tippen Sie auf der Startseite der
App auf "Gerat hinzufigen", und die App sucht automatisch nach lhrem
Robotermodell. Folgen Sie den Anweisungen der App, um die Verbindung
herzustellen.

B. Scannen, um hinzuzufigen: Tippen Sie auf der Startseite der App auf "Scannen
zum Hinzufugen", richten Sie die Kamera auf den QR-Code auf dem Roboter und
folgen Sie den Anweisungen der App, um die Verbindung herzustellen.

C. Manuell hinzufiigen: Tippen Sie auf der Startseite der App auf "Gerat hinzufugen",
wahlen Sie Ihr Robotermodell und folgen Sie den Anweisungen der App, um die
Verbindung herzustellen.
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Oder Oder

Sensor Beschreibung

Al-Vision-Sensor: Er dient zur Erfassung von Bildern und zur Identifizierung von
Al Vision Objekttypen in den Bildern durch einen Algorithmus, der zur Verbesserung der
Sensor Reinigungswirkung verwendet wird. Modell: XBC20E70 V3, Spezifikation:
640H*480V@10bit 180fps, Testabstand: max. 70cm.

Der Ultraschallsensor kann nach der gerichteten Ubertragung von
Ultraschallwellen verschiedene Objekte anhand des Echowertes grob
unterscheiden und kann auch zur Messung der Entfernung umliegender Objekte
Sensor verwendet werden.

Ultraschall-

Modell: AW-UD1000DV3.3.0-255-3L1001, Specification: Testabstand: 60-2000mm.

Infrarot-Lichtwelle Rand Sensor flr die Kartierung, gerichtete Emission von
Infrarot-Lichtwelle, je nachdem, ob es Reflexion und Reflexion Starke zu beurteilen,
TOF-Sensor den Pool Rand.

Modell: AO5, Spezifikation: Max 1000mm im Wasser.

Der Wasserdrucksensor misst den Wasserdruck, um Wassertiefe zu berechnen,

Wasserdruck- .
und kann auch die Wassertemperatur messen.
Sensor I
Modell: LIGOFAO5LRYT4-02, Spezifikation: 75-150kpa, -40-125°C.
Betrieb

Einbau der Seitenburste
Nehmen Sie die Seitenbursten aus der Verpackung (1).

Befestigen Sie das eine Ende der Burste an dem Vorsprung (2)
Drehen Sie die Burste um die Nabe und befestigen Sie das andere Ende an dem

Vorsprung (3)
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Vergewissern Sie sich, dass beide Bursten fest angebracht sind und sich frei drehen (4)

Installation des Klarmittelkits
Offnen Sie die Abdeckung des Agentenbausatzes des Roboters (1).

Nehmen Sie das Klarmittel-Set heraus und entfernen Sie den Deckel (2).
Ziehen Sie die Aluminiumfolie an der Schnittstelle des Bausatzes ab (3).

Setzen Sie den Bausatz so auf den Roboter, dass die Schnittstelle nach unten zeigt.
Drucken Sie es vorsichtig, aber fest an, bis Sie ein "Klick"-Gerausch oder eine
Sprachansage horen. Schliel3en Sie dann die Abdeckung (4).

Halten Sie die Taste "Bodenmodus" etwa 3 Sekunden lang gedruckt, um die
Klarmittelabgabe zu aktivieren. Das violette Licht am Roboter zeigt eine erfolgreiche
Aktivierung an. Halten Sie die Taste erneut etwa 3 Sekunden lang gedrtickt, um sie zu
deaktivieren (5).
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Aufladen

Installieren Sie die Ladestation
Drucken Sie die Halterung von unten nach oben in die Nut auf der Ruckseite der
Ladestation (1). Sie ist richtig installiert, wenn Sie ein "Klicken" héren (2).

AnschlieBen der Stromversorgung
Schlie3en Sie den Stecker an die Stromquelle (3) an.

Den Roboter aufladen

Setzen Sie den Roboter auf die Ladestation (4). Wenn die Anzeige auf dem Bedienfeld
des Roboters ein atmendes Licht (5) anzeigt, bedeutet dies, dass der Roboter geladen
wird.

ALLRERER R Y

Tipps
e Vergewissern Sie sich vor dem Einsatz des Roboters, dass er ausreichend mit Strom
versorgt ist.
e Die Ladetemperatur betragt 0~ 40°C /32~104° F. Es wird empfohlen, den Roboter
wahrend des Ladevorgangs innerhalb des Wi-Fi-Abdeckungsbereichs zu halten und
ihn vor Feuchtigkeit und direkter Sonneneinstrahlung zu schitzen.
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Vorbereitungen vor der Reinigung

Vergewissern Sie sich vor der Reinigung, dass der Roboter eingeschaltet ist und Uber
genugend Strom verfugt. Die Anzeige auf dem Bedienfeld des Roboters sollte dauerhaft
grun leuchten, wenn der Roboter vollstandig aufgeladen ist (1). (Wenn Sie den Roboter
an die APP angeschlossen haben, kdnnen Sie den Ladezustand auch in der APP
Uberprufen).

Stellen Sie den Reinigungsmodus ein, und die Taste fur den ausgewahlten Modus
leuchtet weild (2).

Bevor Sie ins Wasser gehen, stellen Sie den Roboter auf eine ebene Flache und warten
Sie etwa 5 Sekunden, bis er sich kalibriert hat (3).

Nachdem Sie den Roboter ins Wasser gestellt haben, beginnt er automatisch mit der
Reinigung (4).

1]

Hinweis: Bevor Sie ins Wasser gehen, mussen Sie den Roboter unbedingt auf einen
ebenen Untergrund stellen und etwa 5 Sekunden warten, bis er sich kalibriert hat. Wenn
Sie diese Schritte befolgen, maximieren Sie die Effektivitat der Reinigungsstrecke des
Roboters.

Tipps
e Vergewissern Sie sich vor der Reinigung, dass sich keine Fremdkdrper wie
Handtucher oder Spielzeug im Schwimmbecken befinden.
e Vermeiden Sie, dass Tiere und Menschen wahrend der Reinigung in das Becken
gelangen.
e Um optimale Reinigungsergebnisse zu erzielen, wird empfohlen, den Roboter
getrennt von der Umwalzpumpe zu betreiben.
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e Wenn der Roboter ins Wasser eintaucht, wird das Wi-Fi-Signal schwacher und die
Verbindung zum Telefon wird getrennt. Sobald der Roboter das Wasser verlasst,
auch wenn er sich auf der Wasseroberflache befindet, wird das Wi-Fi-Signal
wiederhergestellt. Die App stellt die Verbindung automatisch wieder her und
synchronisiert die relevanten Reinigungsdaten.

Wartung nach der Reinigung

Nach Beendigung des Reinigungsvorgangs legt der Poolreinigungsroboter automatisch
am Beckenrand an (1).

Ziehen Sie den Roboter vorsichtig aus dem Schwimmbecken (2).

Reinigen Sie den Filterkorb
Offnen Sie die obere Abdeckung des Roboters (3), nehmen Sie den Filterkorb (4) heraus
und leeren Sie den Korb. Trennen Sie dann den aulReren und den inneren Korb (5).

Spulen Sie beide Korbe grundlich mit Wasser aus und setzen Sie sie dann wieder in den
Roboter ein (6).

2]
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Tipps
e Nachdem die Reinigung abgeschlossen ist und der Roboter aus dem Wasser
gehoben wurde, entleert er sich automatisch.

e Wenn der Roboter kein Wasser mehr tropft, stellen Sie ihn fir den nachsten Einsatz
wieder auf die Ladestation.

e Wenn der Roboter nicht automatisch zum Beckenrand zurtckkehrt, konnen Sie ihn
manuell Uber die Park-/Fernbedienungsfunktion der App steuern oder den
mitgelieferten Haken verwenden, um den Roboter herauszuheben.

Wartung und Ersetzung

Hinweis: Vergewissern Sie sich, dass der Roboter vor der Durchfuhrung von
Wartungsarbeiten von der Stromversorgung getrennt ist.

Doppelter Filterkorb

Reinigen Sie den Korb alle 2-3 Tage oder je nach Verschmutzungsgrad, um eine optimale
Funktionsfahigkeit zu gewahrleisten.

Trennen Sie die duBeren und inneren Korbe. Spulen Sie sie mit Wasser aus. Bei
hartnackigen Algenansammlungen eine Burste zur Reinigung verwenden.

o e

Tipp
Um den Filterkorb bei diesem Vorgang nicht zu beschadigen, ist es wichtig, eine Burste
mit weichen Borsten zu verwenden und vorsichtig damit umzugehen.

Walzenburste

Lésen und entfernen Sie die Walzenburste. Wenn sich in der Burste Verschmutzungen
wie Schlamm oder verhedderte Haare angesammelt haben, spulen Sie sie grindlich mit
einem Schlauch ab.
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Seitenburste

Lésen und entfernen Sie die Seitenburste. Entfernen Sie die untere Schraube mit dem
mitgelieferten Schraubendreher und ziehen Sie dann die Nabe heraus. Reinigen Sie die
Nabe von Verschmutzungen und Verhedderungen.

Propeller

Halten Sie die FUhrungsrader mit beiden Handen fest und schieben Sie die Seitenwand
vorsichtig heraus. Vergewissern Sie sich, dass keine Hindernisse um die Propeller
gewickelt sind.
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Ultraschallsensor & TOF-Sensor
Wischen Sie sie mit einem weichen, trockenen Tuch ab.

)

o O
a¥sea¥s

Al Vision Sensor & Zusatzlicht
Wischen Sie sie mit einem weichen, trockenen Tuch ab.

Lagerung

Entleeren: Halten Sie bei langerer Lagerung die Taste "Pro Mode" 3 Sekunden lang
gedruckt, um sicherzustellen, dass das gesamte Wasser im Inneren des Roboters
vollstandig abgelassen wird. Bitte warten Sie etwa 3 Minuten, bis der
Entleerungsvorgang abgeschlossen ist.

Sicherheitsvorkehrungen: Halten Sie den Roboter von extremen Temperaturen,
offenen Flammen und von Orten fern, die fur Kinder zuganglich sind.
Lagerungsumgebung: Suchen Sie sich einen kuhlen, trockenen Lagerraum, der vor
direkter Sonneneinstrahlung, Regen und Frost geschutzt ist.

Schutz vor Staub: Schitzen Sie den Roboter vor Staub, wenn er tber einen langeren
gelagert wird. Es wird empfohlen, fir die Lagerung die mitgelieferte Abdeckung zu
verwenden. Einzelheiten entnehmen Sie bitte dem Zubehoérhandbuch.
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e Ausschalten und Batteriemanagement: Schalten Sie den Roboter aus und trennen
Sie ihn von der Stromquelle, wenn Sie ihn einlagern. Prifen Sie den Batteriestand
mindestens alle 6 Monate und laden Sie ihn auf etwa 50 % auf.

FAQ

Warum bewegt sich der Roboter nicht oder nur langsam auf dem Boden des
Schwimmbeckens?

e Es wird empfohlen, den Roboter getrennt von der Umwalzpumpe zu betreiben.

e Der Roboter kann durch den Abfluss oder andere Hindernisse auf dem Boden des
Schwimmbeckens feststecken. Wenn er nach ein paar Minuten nicht erfolgreich aus
dem Siphon herauskommt, helfen Sie ihm bitte manuell mit dem Haken. Der
Roboter wird die Reinigung fortsetzen, nachdem er aus der Falle herausgekommen
ist.

e Wenn das Becken zu schmutzig ist, saugt der Roboter schnell Schmutz und
Schlamm an. Bitte Uberprufen Sie den Filterkorb umgehend, um festzustellen, ob er
gereinigt werden muss.

Warum dauert es so lange, bis der Roboter im Wasser ist?
Der Roboter braucht einige Zeit, um die Luft in der Auftriebskammer abzulassen, wenn
er ins Wasser geht. Bitte warten Sie etwa 3 Minuten lang geduldig.

Warum ist der Roboter offline?

e Schwaches Wi-Fi-Signal: Der Roboter befindet sich moglicherweise zu weit vom
Wi-Fi-Signal entfernt oder ist ins Wasser gegangen, wodurch die Verbindung zum
Netzwerk unterbrochen wurde. Der Roboter stellt die Verbindung automatisch
wieder her, sobald das Signal wieder vorhanden ist.

e Abschaltung des Roboters: Der Roboter schaltet sich automatisch ab, wenn der
Akku leer ist. Nach dem Aufladen und Einschalten verbindet sich der Roboter
automatisch wieder.

e Roboter Giber ein anderes Konto verbunden: Der Roboter ist moglicherweise mit
dem Konto eines anderen Benutzers verbunden. Sie kdnnen seine Wi-Fi-
Einstellungen zurlcksetzen und die Verbindung erneut herstellen.

e Router-bezogen: Wenn der Router neu startet, wenn der Wi-Fi-Name oder das
Passwort des Routers geandert wurde oder wenn der Router das Gerat auf eine
schwarze Liste gesetzt hat, beheben Sie bitte zuerst diese Probleme, um
festzustellen, ob das Gerat wieder online geht. Wenn das Problem weiterhin
besteht, setzen Sie das Wi-Fi zurtck und stellen Sie die Verbindung erneut her.

Warum kann der Roboter nicht aufgeladen werden?
e Bitte Uberprufen Sie, ob der Roboter richtig angeschlossen ist.
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e Vergewissern Sie sich, dass der Roboter richtig auf der Ladestation positioniert ist.
e Uberprufen Sie, ob die Ladestifte der Ladestation und des Roboters verrostet oder
verschmutzt sind. Wenn ja, reinigen Sie sie bitte, bevor Sie versuchen, sie erneut

aufzuladen.

Warum gibt es Gerausche, bevor der Roboter mit der Reinigung beginnt

und beendet?
Das ist normal. Der Roboter entleert sich, und es wird erwartet, dass dies etwa 3
Minuten dauert.

Garantiebedingungen

Auf ein neues Produkt, wird eine Garantie von 3 Jahren gewahrt. Wenn Sie wahrend der
Garantiezeit eine Reparatur oder andere Dienstleistungen bendétigen, wenden Sie sich
direkt an den Produktverkaufer. Sie mussen den Originalkaufbeleg mit dem
Kaufdatum vorlegen.

Als Widerspruch zu den Garantiebedingungen, fiir die der geltend gemachte
Anspruch nicht anerkannt werden kann, gelten:

e Verwendung des Produkts fur einen anderen Zweck als den, fur den das Produkt
bestimmt ist, oder Nichtbeachtung der Anweisungen fur Wartung, Betrieb und
Service des Produkts.

e Beschadigung des Produkts durch Naturkatastrophe, Eingriff einer unbefugten
Person oder mechanisch durch Verschulden des Kaufers (z. B. beim Transport,
Reinigung mit unsachgemallen Mitteln usw.).

e Naturlicher Verschleil und Alterung von Verbrauchsmaterialien oder Komponenten
wahrend des Gebrauchs (wie Batterien usw.).

e Exposition gegenUber nachteiligen aulBeren Einflissen wie Sonnenlicht und anderen
Strahlungen oder elektromagnetischen Feldern, Eindringen von FlUssigkeiten,
Eindringen von Gegenstanden, Netztiberspannung, elektrostatische
Entladungsspannung (einschliel3lich Blitzschlag), fehlerhafte Versorgungs- oder
Eingangsspannung und falsche Polaritat dieser Spannung, chemische Prozesse wie
verwendet Netzteile usw.

e Wenn jemand Anderungen, Modifikationen, Konstruktionsanderungen oder
Anpassungen vorgenommen hat, um die Funktionen des Produkts gegenuber der
gekauften Konstruktion zu andern oder zu erweitern oder nicht originale
Komponenten zu verwenden.
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EU-Konformitatserklarung

Dieses Produkt entspricht den gesetzlichen Anforderungen der folgenden Richtlinie(n)
der Europadischen Union: Nr. 2014/53/EU

C¢€

WEEE

Dieses Produkt darf gemal3 der EU-Richtlinie Uber Elektro- und Elektronik-Altgerate
(WEEE - 2012/19/EU) nicht Uber den normalen Hausmull entsorgt werden. Stattdessen
muss es an den Ort des Kaufs zurtickgebracht oder bei einer 6ffentlichen Sammelstelle
fur wiederverwertbare Abfalle abgegeben werden. Indem Sie sicherstellen, dass dieses
Produkt ordnungsgemald entsorgt wird, tragen Sie dazu bei, mégliche negative Folgen
fur die Umwelt und die menschliche Gesundheit zu vermeiden, die andernfalls durch
eine unsachgemalie Abfallbehandlung dieses Produkts verursacht werden kénnten.
Wenden Sie sich an Ihre ortliche Behorde oder an die nachstgelegene Sammelstelle, um
weitere Informationen zu erhalten. Die unsachgemalie Entsorgung dieser Art von Abfall
kann gemal’ den nationalen Vorschriften zu Geldstrafen fuhren.
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